Cilindro de vastagos paralelos

Serie CXS

¢ Cilindro de véstagos paralelos CXS con amortiguacion neumatica

Novedades:
v * Modelo compacto serie CXSJ



Cilindro de vastagos paralelos

para aplicaciones "pick and place"
ijSerie CXS!

AL Duplica el esfuerzo

Rodamientos lineales a bolas y
casquillos de friccion.

Las mismas dimensiones para los rodamientos lineales a
bolas y los casquillos de friccion.

Rango de carrera regulable: 0 a -5mm

2! Montaje de piezas

en 3 lados.
=0T/

\

@ Variaciones

Diametros (mm onex. erie sala limpia - - A
10 15 20 32 11-  12- Ejecuciones especiales Nota)

” | (sdlo ll

'ﬁ::;’l‘:;”‘-ﬁilindro resistente a altas temperaturas (XB6)

abolas) |  Cilindro de baja velocidad: 10 a 50mm/s (XB9)
Cilindro de baja velocidad: 5 a 10mm/s (XB13)

fﬁﬁ]zr:;:;“- Cilindro de alta velocidad (XB19)

abolas) | Cilindro de carrera larga (XB11)

Conexién acabado NPT (XC18)

Junta de goma fluorada (XC22)

\Sin placa (X593)

Nota) Las ejecuciones opcionales sélo estan disponibles para el modelo estandar de la serie CXS (la opcion de carrera larga XB11 esta también disponible para CXSW).
Véase de la pagina 49 a la 52 para mas detalles sobre las "Ejecuciones especiales".
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compactos |
con amort. neumatica,

Dos novedades: cilindros

N()\Iedad

Modelo compacto serie cxsJ: 26, 510

Mas pequeno y ligero

| Longitud total |
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MM Longitud total (9)
32

L Diametro
(T (mm)

‘ 1 CXSJLI6 |13.4 42 + carrera 57
H (& & CXS[I6 | 16 | 37 | 585 +carrera 95
0 g \ | 510 CXSJ[10 | 15 | 42 | 56 + carrera 114
CXS[I10 | 17 | 46 72 + carrera 170

\ CXS estandar \ CXSJ

Altura

Mayores opciones de montaje

1 Los detectores magnéticos se
pueden montar en 4 direcciones.

2 Montaje simétrico
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Mecanismo de montaje inverso

e\ Apoyo

tornillo Montaje inverso

I
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Detector
magnético

Z BN

Apoyo tornillo

Como el apoyo del tornillo es
movible, el tornillo de montaje
no interfiere con el detector
magnético independiente-
mente de la direccién en que
se haya montado.

Tornillo de
montaje

O

3' Conexionado axial
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M La energia cinética admisible, la carga
admisible y la precision antigiro son
equivalentes a las del modelo estandar CXS.
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vastagos paralelos es inmejorable.

Novedad
Con amort. neumatica
Serie CXS: 020, 25, 032

| La amortiguacion neumatica afiade
* s6lo un minimo de longitud total,
en comparacion con el cilindro estandar.

B ¢,

Tornillos de
regulacion

J Mayor energia cinética admisible:
De dos a tres veces la del modelo estandar

Mayor reduccion de ruido:
Reduccion de mas de 6dB.

Mecanismo con amortiguacion neumética sin casquillos de amortiguacion

La eliminacion del casquillo de amortiguacion utilizado en los modelos convencionales de
amortiguacion neumatica permite la reduccion de la longitud total del cilindro. De esta manera se
consigue un cilindro con amortiguacién neumatica de la misma calidad que un modelo compacto.

Principio de A+A A
funcionamiento

Junta del

1@'

A

z | o 0 L
émbolo £ R H R H

(D Cuando el émbolo se retrae, el aire de escape sale de Ay de A' hasta que la
junta del émbolo H atraviesa la via de aire A.

@ Una vez que la junta del émbolo H atraviesa la via de aire A, el aire de escape
se descarga Unicamente desde A'. La zona sefialada con lineas diagonales se
convierte en una cdmara de amortiguacion y se consigue un efecto amortiguador.

(® Cuando se suministra aire para la extensién del émbolo, la junta antirretorno
se abre y el émbolo se activa sin retraso.

{ Serie]paralsalallimpia
(1] M . -
L : Series 11- cxsJ: 26,010
g 12-
Especificacion Casquillos de friccion
11-CXSJ de vacio Rodamientos lineales a bolas

12-CXSJ Modelo de alivio | Rogamientos lineales a bolas
Tratamto. especial

qracten’sticas 2
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Modelo compacto ' M

Serie CXSJ
26, 210
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Modelo estandar

Serie CXS
26, 10, 015, 020, 025, 03
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Con amortig. neumatlca
Serie CXS
020, 025, 32
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€D
Bloqueo final carrera%‘ |

Serie CXS .
26, 210, 615, 620, 025, 332

eJalled [eulj oanbolg
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Vastagos dobles paralelos §—i *
Serie CXSW : 3
26, 210, 015, 620, 025, 032 -

EU S

Detectores magnéticos

$910}9319(

Ejecuciones especiales 22

Precauciones
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Cilindro compacto de vastagos paralelos

Serie CXSJ

26, 210

Forma de pedido

Conexionado
- Conexionado estandar
P Conexionado axial

CXS J M6| L P—5|0—M9BW S

SX2

l Numero de detectores
magnéticos

Modelo compactol

‘Biowe uojJepuelsd ojopPON Kbl (ML RXJE LT

. - 2 uns.
Guias S 1 un.
M | Casquillos de friccion n "n" uns.
L | Rodamientos lineales a bolas o
¢ Detector magnético >U<>
.. [ = [Sin detector magnético (con iman integrado)| f:g
Modelo rosca conexion e « Seleccione el modelo de detector disponible de la siguiente tabla. | =
Simbolo| Modelo |Didmetros 3
Rosca M| 6 a 225 e Diametro/Carrera .
- Rc 1/8 Diametro Carreras estandar (mm)
TN NPT 1/8 232 6 10, 20, 30, 40, 50
TF G 1/8 10 10, 20, 30, 40, 50, 75 Modelos en stock

- . )
Detectores magnéticos compatibles: Véase las paginas 40 a 48 para mas informacion sobre los detectores magnéticos. é
Voltaje . Longitud de cable (m)*
Modelo Funcion Entrada| Led Cableado Detector magnético 05 T3 s Caies Cargas
especial eléctrica |indicador salida DC AC : precableado|  aplicables
( ) Perpendicular | En linea =) (MWL) i
hil NPN
8 3 hilos (NPN) 5V,12V MONV_| MON ® 08,0l O Iy
= — 3 hilos (PNP) M9PV M9P [ J ® 0 O O
° 2 hilos 12V M9BV | M9B ® (@@ 0| O —
-]
icacio i hilos (NPN
: Indicacin Salida |8 flos (NPN) 5V, 12V MONWV | MONW ® (/0 0| O |yiioval Relé
- diagnéstico | directa | Si | 3 hilos (PNP) |24 V — | MOPWV | M9PW ® @@ O O PLC
b (2LED) acable 2 hilos 12V M9BWV | MBW | © (@@ O| O | —
9 ] f #1 #1 0
s Resistente 3 h!Ios (NPN) 5V, 12V MINAV*' | MONA O O|®@|O0| O Ciraito CI 3¢
5 al agua 3 hilos (PNP) M9PAV+!| MOPA*' | O |O|@|O| O 2
e (2LED) 2 hilos 12V M9BAV*'[M9BA*' | O |o|e|o| O | — =
5 E Salida si 3hilos (Equiv.aNPN)] — | 5V — A96V A96 [ — | @ |—| — [CrcuitoCl| —
o — directa . 12V 100 V A93V A93 [ ) ([ JK 2K J — — Relé
® 8 bl 2hilos |24V —
S acable | Ng 5V,12V|100Vomenos] A9OV A90 ® |—|®|—| — (CrutCl| PLC

x1) Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de los cilindros.
Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los numeros de modelo anteriores.
%2) El cable de 1 m sdlo es aplicable al modelo D-A93.

x Simbolos long. de cable: 0.5 m «coevereneene - (Ejemplo) MONW « Los detectores de estado sélido marcados con "O"
- M (Ejemplo) MONWM se fabrican bajo demanda.
- L (Ejemplo) MONWL

z (Ejemplo) MONWZ
= Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente.
* Consulte la guia de detectores magnéticos si desea informacién acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
* Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (sin montar).
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Serie CXSJ

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm)

6

| 10

Fluido Aire comprimido (lubricacion no necesaria)
Presion de prueba 1.05MPa

Presién max. de trabajo 0.7MPa

Presién min. de trabajo 0.15MPa [ 0.1MPa

Temperatura ambiente y de fluido

—10° a 60°C (sin congelacion)

Velocidad de trabajo Nota)

30 a 800mm/s

Amortiguacion

Am

ortiguacion elastica

Rango regulable de carreras

0 a—-5mm en comparacion con la carrera estandar

Tamaiio de conexion

M3

M5

Carreras estandar

Nota) La velocidad de trabajo maxima indicada en la tabla es para la extension del cilindro.
La velocidad de trabajo méxima para la retraccion del cilindro es de aprox. el 70% de la extension.

(mm)

Modelo Carreras estandar Rango de carreras posibles de fabricacion
CXSJLI6 10, 20, 30, 40, 50 60 a 100
CXsJ[l10 10, 20, 30, 40, 50, 75 80 a 150

= Véase "Ejecuciones especiales" en la pagina 50 para carreras largas (p. ej., carreras fuera del rango de carreras estandar).
Las carreras no estandar para cilindro de 6 estan disponibles como ejecuciones especiales.

Esfuerzo tedrico
(N)
BimEiie Ta;mtaﬁo Sentido de e;‘oércetaa Presién de trabajo (MPa)
. (\"%
(mm) | Gy [movimientd ey’ [01 [0.15] 02 [ 03 [ 04 | 05| 06 | 07
SALIDA 56 — | 84 [11.2|16.8|22.4|28.0 | 33.6 | 39.2
XSJ] 4
CxsJLie ENTRADA 31 — | 46 | 6.2 | 9.3 |124|155|18.6 | 21.7
ALIDA . — 14 . 2.8 | 78. 4.2 | 110
CXSJCH0 6 S 157 15.7 3 4711628785 |9
ENTRADA| 100 10.0| — [20.0|30.0|40.0 | 50.0 |60.0 | 70.0
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa) x Area efectiva (mm2)
Tabla de pesos
()
Carrera estandar (mm)
Modelo
10 20 30 40 50 75
CXSJM6 47 57 67 77 87 —
CXSJL6 48 58 68 78 88 -
CXSJM10 99 114 129 144 159 198
CXSJL10 106 121 136 151 166 205

O
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Cilindro compacto de vastagos paralelos Serie CX SJ

Construccion: conexionado estandar

CXSJM (Cojinetes de bronce)

e an

$
% R —
bl 6@d bbb

CXSJL (Rodamientos lineales a bolas)
CXSJL6

CXSJIM10
@ ®» (9 @

)

SXO

Culata anterior Embolo lado B del vastago

CXSJL10
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Culata anterior Embolo lado B del vastago (2
o
)
—
Lista de componentes (1°)
Ne Descripcién Material Nota Ne Descripcion Material Nota 3
1 |Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro 16 | Tope elastico B Poliuretano §
2 |Vastago A Acero al carbono Nota) Cromado duro 17 | Junta del émbolo NBR g..
3 |Vastago B Acero al carbono Nota) Cromado duro 18 | Junta del vastaga NBR c.g
4 | Culata anterior/Guia| Aleacion de aluminio 19 | Junta térica NBR w
5 |Culata posterior |Aleacion de aluminio Anodizado 20 | Junta térica NBR <>'<> =
6 |Placa Aleacion de aluminio |Anodizado duro coloracién propia, brillante 21 | Retén de junta Acero inoxidable (7)) %
7 |Embolo A Aleacion de aluminio Cromado 22 | Anillo elastico B Acero especial Niguelado E w
8 |Embolo B Aleacion de aluminio Cromado 23 | Apoyo tornillo Acero inoxidable g
9 |Iman Material magnético 24 | Espaciador guia | Aleacion de aluminio i
10 |Tornillo del tope | Acero al carbono Niguelado 25 | Rodam. de bolas — %
11 |Tuerca hexagonal| Acero al carbono Niquelado 26 | Vastago A Acero especial Cromado duro w
12 |Tope elastico Poliuretano 27 | Vastago B Acero especial Cromado duro é ‘?
[ -
Tornillo ori (€=
13 | Allen Acero al cromo Niquelado 28 .{unta torica NBR. = 8._
Tornil 29 | Embolo C Acero inoxidable oo
ornillo . S
14 boca hexagonal Acero al cromo Niquelado 8 b4
15 |Anillo elastico Acero especial Niquelado o M
Nota) Acero inoxidable para CXSJM6. % 8
Modelos en stock P =
Juego de juntas de recambio g
@
Modelo Ref. juego de juntas Componentes » 3
CXSJ[l6 CXSJ6-PS Los elementos 17, 18 y 20 ;,-?
CXSJ[110 CXSJ10-PS de la tabla anterior 3
S,
o
=
D
w

O




Serie CXSJ

Construccion: conexionado axial

CXSJLI6P, CXSJLI10P

[

s
=1

Lista de componentes: conexionado axial

/

@

Ne Descripcion Material Nota

1 Culata Aleacién de aluminio Anodizado duro
2 | Adaptador Aleacién de aluminio Anodizado

3 | Tornillo Allen Acero al cromo Niguelado

4 | Tapon de cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo Niquelado

5 | Junta térica NBR

6 | Junta térica NBR

7 | Bola de acero Acero especial Cromado duro
8 | Bola de acero Acero especial Cromado duro
9 | Bola de acero Acero especial Cromado duro

* Los componentes no indicados en la lista anterior son los mismos que los del modelo estandar CXSJ.

Serie para sala limpia

Existen dos tipos de cilindros, el modelo de alivio y el de vacio, disponibles para sala limpia. El modelo de alivio, que dispone de una construccion de doble
junta en la seccién del vastago, permite al cilindro canalizar el escape a través del orificio de alivio directamente al exterior de la sala limpia. El modelo de
vacio permite la aplicacion de vacio en la seccion del vastago al forzar el escape de aire a través del orificio de vacio al exterior de la sala limpia.

Forma de pedido

ikl -cxsJ

| Diametro |—| Carrera |—|Detect. magﬂ

Guias

l Diametro/Carrera

Diametro

Carreras estandar (mm)

6

10, 20, 30, 40, 50

10

10, 20, 30, 40, 50

M | Casquillos de friccion
L* [Rodam. lineales a bolas

= Para la "Especificacion

para sala

limpia 12-" sélo estan disponibles los

rodamientos a bolas.

» Especificacion sala limpia

11 Tipo vacio
Modelo de alivio (con piezas
12 |gesizantes tratadas especificamente)

O

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm) 6 \ 10
Presion de prueba 1.05MPa

Presiéon max. de trabajo 0.7MPa

Presién min. de trabajo 0.15MPa [ 0.1MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10° a 60°C (sin congelacion)
Velocidad de trabajo 30 a 400mm/s

Rango regulable de carreras

0 a-5mm en comparacion con la carrera estandar

Guias

Casquillos de friccion, rodamientos lineales a bolas

« Véanse las dimensiones en el catélogo adicional de la serie para sala limpia.
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Cilindro compacto de vastagos paralelos Serie CX SJ

Dimensiones: conexion estandar o6

2.75 (11) (5+Carr)

2-M3 pasante

o
o
18
o
o
S
®
()
—
D o
P 4 g
o % - (o]
g i : Qo
(1)
Q 20
)
=9
QO
) ) i =
o
Q
-
Carr 42 + Carr o
55| .45 32 + Carr 13.4 g
2.75 12 5+ Carr 1.2 11 g
38 38 M3 x 3L M8x75L 3
: : (Tornillo de cabeza (Apoyo tornillo) o —
hueca hexagonal) / b X
(7]
o - =
3 %5 . O @
DR AEEmiln. = O =
g s © ~ 9‘) » 1 3 'ﬂ_'_’\
X, 7] Q|- o =5
X w\ { 3¢ 8
L, 3 w
RGN ped ! Q! >
E?,- 2-M3 pasante o]
e o — ©3.4 pasante c
50 y 06.5 avellanado con prof. 5 (lado opuesto: igual) 5.5 8
M3 x 12.5L (tornillo de cabeza hexagonal) 2-M83 pasante O =h
M3 (Tuerca hexagonal) M2.5 x 6L <>’<, =
(Tomillo Allen) o
8
10 9+ Carr 4-M3 con prof. 3.5 =
@
N~
o QO
=
S D o D
. e - z
© @ <«
2-M3 con prof. 3 8
20 (Conexionado) oo
20.5 5.5 ‘>I<) 8‘
= D
w
E=]
=~
=
@
2
Ref. Carr |5+ Carr|9+ Carr |32+ Carr|42 + Carr 3
CXSJU6-10 | 10 | 15 | 19 | 42 | 52 2%
CXSJI6-20 20 25 | 29 52 62 3 o
CXSJ[16-30 30 35 39 62 72 g (=]
CXSJI6-40 | 40 | 45 | 49 | 72 | 82 23
CXSJ[16-50 50 55 59 82 92 o T
£3
D =
Q.0
=g
33
o
@
o
o
o
o.
=)
=
(1]
w
V 5
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Serie CXSJ

Dimensiones: conexionado estandar g10

2-M3 pasante

(16) (8 +Carr)

6.5 avellanado con prof. 5.5 (lado opuesto: igual)

15

42
40

AR

./

33402

4-M3 con prof. 4.5

0
)

2-M5 con prof. 4

(Conexionado)

4 Il
8 I
(Y
©
Q
Carr 56 + Carr
M5 x 4L 8 3.5 445 + Carr
45 45 (Tomillo de cabezal 4 16 _ 8+ Carr
hueca hexagonal) (Apoyo tomillo)
25 950 T _,J}_
LA\ T N
L 3 BE
A o 1A
2 o L/ |
P gl ©
i “’ ;
© FIXTK] {
[(AEELRN | Y
2-M3 x 0.5 pasante: \ 3.4 pasante
&4 Q,/
950 M4 x 14.5L (Tornillo de cabeza hexagonal)
M4 x (Tuerca hexagonal)
16 12 + Carr
0 R
" 2o Ve
o -To
28.5
Ref. Carr |8+ Carr|12+ Carr|44.5 + Carr |56 + Carr
CXSJJ10-10 | 10 18 22 54.5 66
CXSJ[110-20 | 20 28 32 64.5 76
CXSJ[110-30 | 30 38 42 74.5 86
CXSJ[110-40 | 40 48 52 84.5 96
CXSJ[J10-50 | 50 58 62 94.5 106
CXSJ[110-75 | 75 83 87 119.5 | 131

O
:

6.5

2-M4 pasante
M3 x 10L

(Tornillo Allen)




Cilindro compacto de vastagos paralelos

Dimensiones: conexionado axial ¢6, 210

Serie CXSJ

CXSJO6P —
L E,
o w:%
— Y
L E,
- \ - -
\‘ \ Bolas de acero
_Carr (49 + Carr)
42 + Carr 7
32 + Carr
6.7 12 5+ Carr
(%)
o
[
3 H $
I <
© X 4-M1.6x 6L d = = rt
N —
2-M3 con prof. 3 © - _E[ @_
ALY (Conexionado) OUT
IN 10 9 + Carr
2 Ref. Carr |5+ Carr|9 + Carr |32 + Carr|42 + Carr| (49 + Carr)
- CXSJ[I6P-10 10 15 19 42 52 59
%— +—O—+ @ g CXSJ[6P-20 | 20 25 29 52 62 69
add © CXSJ6P-30 | 30 | 35 | 39 | 62 | 72 | 79
CXSJ[I6P-40 | 40 45 49 72 82 89
CXSJ[I6P-50 | 50 55 59 82 92 99
# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que
para los productos estandar.
CXSJI10P T T
n N 2\ | p—
L 4
_ . _ e
>\ Botas de acero
_Carr (64.5 + Carr)
56 + Carr 8.5
44.5 + Carr
7.5 16 8+ Carr
@
o
]
b \ P
B [N\ _4Mi6xeL }3 gﬂ %
L 2 E— ) <
o 1 1 ) —
« ) G 2.M5 T \Gr;/ ] &) — o |
con prof. 4 E
(Conexionado) g+
- ouT —
IN
Ref. Carr |8+ Carr|(12 + Carr|44.5 + Carr|56 + Carr| (64.5 + Carr)
16 12+ Carr o CXSJOMOP-10| 10 | 18 | 22 | 545 | 66 | 745
© CXSJCI1OP-20 | 20 | 28 | 32 645 | 76 84.5
b -0 < CXSJ[10P-30 | 30 38 42 74.5 86 94.5
—ortot | 3
o -=— 0 - CXSJ[I110P-40 | 40 48 52 84.5 96 104.5
CXSJ[110P-50 | 50 58 62 945 | 106 114.5
CXSJCI10P-75 | 75 83 87 119.5 131 139.5

N

= Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que
para los productos estandar.
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Serie CXSJ

Montaje del detector magnético

Posicion adecuada de montaje del detector magnético para deteccion a final de carrera

CXSJLl6, 10 B D Rango de trabajo (mm)
Detect. magnéticos Didmetros
-Mag 6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32
— D-A901, D-A9C1V 5 6 6 7.5 8 9
D-M9C], D-M9C1V
o o= D-M9TIA, D-MITIAV 25 |3 | 35| 45| 45| 5
{ NS - I T S - D-M9CIW, D-M9CIWV
- - x Los rangos de trabajo indicados son valores de referencia, histéresis incluida, y no se
R — -, (- A trata de valores garantizados (se asumen variaciones de aproximadamente +30 %).
= = === Pueden variar significativamente segun el entorno ambiental.
A C Posicion adecuada de montaje del detector magnético
Dimetros| D-A90, D-A96 D-A93 D'MS_DN’I;)['M\%DW D-M9CV, D-MCIWV
CXSJ(J15a32 p_ b ™ ATB]C/D|A][B|C|D|A[B|C|D|A[B[C[D
™ 6 155 — [135| 55 |155| — |11 |8 [19.5] 05| 95|95 [195]| 05/11.5| 75
10 255 — |235(3 |255| — |21 55295 3 |195|7 |295| 3 [215|5
- I ——— - [Ep— F] 15 31.5| 6 |295(4 |315]| 6 |27 [15|355(10 |255|0 |355(10 [275|2
Oann Oann 20 39 |9 |37 |7 |39 |9 |345(45|43 (13 |33 |3 |43 (13 |35 |5
25 40 |11 |38 |9 |40 |11 |355(65 |44 (15 |34 |5 |44 (15 |36 |7
- B - B 32 49 |115]47 | 95|49 |115]445|7 |53 |155]|43 |55 |53 [155|45 |75
Didmetros D-M9A Nota 1) 6: D-A90, A96, A93, FOBA
D R —— D S ——— mm 210: D-A90, A96, A93, solo esta disponible
© = (om) ]A|B|C|D la entrada eléctrica exterior (dimensién D).
A C 6 195| 05| 75115 Nota 2) Un valor negativo en la columna D (@15, @20,
10 |295| 3 [175]9 @25, @32) significa que los detectores magnéticos
Direccion de entrada eléctrica: Direccion de entrada eléctrica: 15 [355[10 |235|2 deben montarse mas all4 de los bordes del cuerpo
Hacia el interior Hacia el exterior 20 (43 [13 [31 |5 del cilindro.
Nota 3) Cuando realice los ajustes del detector magnético,
25 |44 |15 |32 |7 p | o ust icion d
32 53 [155]41 |75 (r:r?:nlt;T: a operacion y ajuste su posicion de
Dimensiones de montaje del detector magnético
(mm)
Cs
CXSJL16,10 P ™ & a - . Diametros
/< 3 Detect. magnéticos Simbolos 6 10
D-A9[] A1 1 1
Heé D-M9LJ, D-M9LIW B |1 |1
- J - D-M9[]A B1 2 2
- i D-MoIW D-M9CIV C1, D1 55 55
(Detector tipo Reed) D-M9[] (Detector tipo Reed) D-MICIWV D-A9LV C2Cs. D2 | 4 4
D-M9LIA D-M9LIAV 3
(Detector de estado sdlido) (Detector de estado sélido) D-MoL1V, D-MOLIWV C1, D1 8 8
D-M9[JAV C2,Cs,D2 | 6 6
C3
CXSJ[ 115 a 32 - (mm)
I 8 Diametros
% | Q Pr? Detect. magnéticos | Simbolos
Yol D 51 He 15 20 | 25 [ 32
| “’(W A A P D-MOLL,D-MOCIW | A+ |1 |1 |1 |1
Y DS [stoctor oo Fsed) © \ > D-M9L]A A1 2 2 2 2
etector tipo Ree .
D-M9L] (Detector de estado sdlido) D-ASLIV (Detector tipo Reed) D-A9[IV C1 55|55|55|55
D-M9CIW g:mgg%yetemor de estado s6lido) D-M9CIWV C2 45| 45| 45| 45
D-MSLA D-M9TIAV D-M9[JAV Cs 1 — | - | =
Montaje del detector magnético
Destornillador de relojero P4
) Detetor magne /\Precaucion
. N gnetico . . - 7
Tornillo de fijacion @ Evite los objetos magnéticos en las /
proximidades. =
Cuando ciertas sustancias magnéticas como E

* Para apretar el tornillo de fijacion del
detector magnético, utilice un
destornillador de relojero de un diametro
de empuhadura de 5 a 6mm.

Par de apriete del tornillo de montaje del detector magnético (N-m)

Detect. magnéticos Par de apriete
D-A9(V) 0.1020.20
D-M9CI(V)

D-MICIW(V) 0.0520.15

el hierro (bridas incluidas) se encuentran muy
proximas a un cilindro con deteccion
magnética, asegurese de dejar un espacio
entre dicha sustancia magnética y el cuerpo
del cilindro tal y como se muestra en el dibujo
inferior. Si el espacio es menor de 10mm,
probablemente el detector magnético no
funcione adecuadamente.

(2) Para CXSJO6/10, el detector no se puede
acoplar o desacoplar del lado de la placa
si se usa la ranura intermedia (indicada
mediante flechas en la figura de la
derecha). (Interferira con el perno del
tope en el extremo de la ranura.)

1 Ademés de los detectores magnéticos aplicables enumerados en “Forma de pedido”, se pueden montar los siguientes detectores magnéticos. I

I+ También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (modelos D-F9G y D-F9H) normalmente cerrados (NC = contacto b).

8
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Cilindro estandar de vastagos paralelos

Serie CXS

26, 210, 15, 920, 625, 032

rsxo

lepuelsd o|9pONE Ll [ITTeLRJET oI

Forma de pedido

¢ Modelo rosca conexion
Simbolo| Modelo |Didmetros
_ Rosca M | g6 a 820
Rc 1/8
TN NPT 1/8 | 925, 832
TF G 1/8
]| l g
i u|as ¢Numero de detectores magnéticos o
M | Casquillos de friccion > 3
Rodam. lineales a bolas - uns. o
L . S 1un. -
T o=
n n" uns. T
Diametro/Carrera estandar ¢ » g
Diametros Carreras estandar (mm)  Detector magnético P
6 10, 20, 30, 40, 50 : — — 3
[ = [Sln detector magnético (con iman integrado ) ] .
10 10,15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, + Seleccione el modelo de detector disponible de la siguiente tabla. o
50, 60, 70, 75 QO
15, 20 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
25,32 |50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 Modelos en stock ED_D
o]
[ o
Detectores magnéticos compatibles: Véase las paginas 40 a 48 para mas informacion sobre los detectores magnéticos. 8
Funcis Entrad PO A Voltaje Detector magnético |Longitud de cable (m)* (>'<) =h
Modelo Hncon pracay Ny S gpieacs Entrada eléctrica 0.5 3 5 |Cargas aplicables | |7 =
especial eléctrica |indicador | (salida) DC AC Perpendicular [En linea | () L) @ '3
[
3 3hilos | — | 5V — — zZ76 | ® | ® | — |[CircuitoCl| — )
—
S Si 1)
s o
= — Salida 12V 100V — z73 (] [ ® —
2 directa 2hilos | 24V Rele =
g acable 100V PLC 7
° No 5V, 12V — Z80 o [ ) — |Circuito CI Q
a 0 menos (=]
2
3 hilos Y69A Y50A | @ | @ | O o
(NPN) < O
) 5V, 12V Circuito Cl () %
o — :()’Ph,\','?,ﬁ Y7PV vip | @ | @ | O =3
k] =]
% QD
7] . 3
° 2 hilos 12v Y69B ysoB | @ | @ | O — 2
3 (3
©
2 3 hilos Relé &
8 Indicacion alzt?ble; 3 hilos 5V, 12v Circuito CI Qg
2 diagndstico (PI\IIP) Y7PWV Y7PW | @ [ J O o2
© (2LED) =9
o o g
7]
Y7BWV Y7BW o [ J O Py ]
2 hilos 12v — 5 §
Resistente al agua 35
(2LED) — Y7BA — [ ) O =t
o>
* Simbolos long. de cable: 0.5m.............. — (Ejemplo) Y59A R
. L Y59AL o
z Y59AZ 3
Nota) Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda. g
2.
=
D
w
Y 9
< SVC




Serie CXS

Made 0| . . H
Ejecuciones especiales

Véanse las ejecuciones especiales de

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm) 6 | 10 | 15 [ 20 | 25 | 32
Fluido Aire comprimido (lubricacién no necesaria)
Presién de prueba 1.05MPa

Presion max. de trabajo 0.7MPa

Presion min. de trabajo 0.15MPa [ 0.1MPa [ 0.05MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10° a 60°C (sin congelacion)

Velocidad de trabajo Nota) 302 300mm/s \ 30a800mms| 30 a 700mm/s \ 30 a 600mm/s

Amortiguacién

Amortiguacion elastica

Rango regulable de carreras

0 a—-5mm en comparacion con la carrera estandar

Tamaio de conexién

M5 [ 18

Guias

Casquillos de friccion, rodam. lineales a bolas (mismas dimensiones para ambas)

Nota) La velocidad de trabajo maxima indicada en la tabla es para la extension del cilindro.
La velocidad de trabajo méxima para la retraccion del cilindro es de aprox. el 70% de la extension.

Carreras estandar

(mm)

Modelo Carreras estandar Rango carreras posibles de fabricacion
CXsll6 10, 20, 30, 40, 50 60 a 100
CXS[I10 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75 80 a 150
CXS[I15 110 a 150
CXS[120 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
CXS[125 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 110 a 200
CXs[32

= /éase "Ejecuciones especiales" en la pagina 50 para carreras largas (p. €j., carreras fuera del rango de carreras estandar).
Las carreras no estandar para cilindro de @6 estan disponibles como ejecuciones especiales.

Esfuerzo tedrico

(N)

la serie CXS de la pagina 49 a la 52. Didmetro | T@mMano |gentidode| Area Presion de trabajo (MPa)
vastago o efectiva
(mm) (mm) |movimiento| "2y | 0.1 |0.15| 0.2 | 0.3 | 04 | 05 | 06 | 0.7
CXS6 4 SALIDA 56 — | 84 |11.2|16.8|22.4|28.0|33.6 |39.2
ENTRADA 31 — | 46 | 6.2 | 93 | 124|155 |18.6 |21.7
. — | 314471628 785|942 | 110
CXSCHO 6 SALIDA 157 | 15.7
ENTRADA 100 |10.0| — |20.0|30.0 | 40.0 | 50.0 | 60.0 | 70.0
. — | 70. 1 141 | 177 | 212 | 247
CXS[H5 8 SALIDA 353 |35.3 0.6 | 106
ENTRADA 252 |252| — |50.4|756| 101 | 126 | 151 | 176
. — | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
CXS[120 10 SALIDA 628 |62.8
ENTRADA 471 471 | — |94.2| 141 | 188 | 236 | 283 | 330
. - |1 2 491 7
CXS[25 12 SALIDA 982 |98.2 — 96 | 295 | 393 | 491 | 589 | 68
ENTRADA| 756 |75.6 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529
T | 322 | 482 | 643 | 804 | 965 |1126
CXS[132 16 SALIDA 1608 | 161 _
ENTRADA| 1206 121 241 | 362 | 482 | 603 | 724 | 844
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presién (MPa) x Area efectiva (mm?)
Tabla de pesos
(kg)
Carrera estandar (mm)
Modelo
10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100
CXSM6 0.081 — 0.095 — 0.108 — 0.122 — 0.135 — — — — — —
CXSL6 0.081 — 0.095 — 0.108 — 0.122 —_ 0.135 —_ —_ — — —_ —
CXSM10 0.15 0.16 0.17 0.18 0.19 0.20 0.21 0.22 0.23 0.25 0.27 0.28 — — —
CXSL10 0.15 0.16 0.17 0.18 0.19 0.20 0.21 0.22 0.23 0.25 0.27 0.28 — — —
CXSM15 0.25 0.265 | 0.28 0.29 0.30 0.315 0.33 | 0.345 0.36 0.39 0.42 0.435 0.45 0.48 0.51
CXSL15 0.27 0.285 0.30 0.31 0.32 0.335 0.35 0.365 0.38 0.41 0.44 0.455 0.47 0.50 0.53
CXSM20 0.40 0.42 0.44 0.46 0.48 0.495 0.51 0.53 0.55 0.585 0.62 0.64 0.66 0.70 0.74
CXSL20 0.43 0.445 | 0.46 0.48 0.50 0.515 0.53 0.55 0.57 | 0.605 0.64 0.66 0.68 0.715 0.75
CXSM25 0.61 0.635 | 0.66 0.69 0.72 0.745 0.77 0.80 0.83 0.89 0.95 0.97 0.995 1.06 1.10
CXSL25 0.62 0.645 0.67 0.70 0.73 0.755 0.78 0.81 0.84 0.895 0.955 0.98 1.005 1.065 1.1
CXSM32 1.15 1.19 1.23 1.275 1.32 1.36 1.40 1.45 1.49 1.58 1.665 1.71 1.755 1.84 1.93
CXSL32 1.16 1.205 1.25 1.295 1.34 1.38 1.42 1.465 1.51 1.595 1.68 1.72 1.765 1.855 1.94
10
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Serie para sala limpia

Cilindro estandar de vastagos paralelos Serie CX S

Existen dos tipos de cilindros, el modelo de alivio y el de vacio, disponibles para sala limpia. El modelo de alivio, que dispone de una construccién de doble junta en la
seccion del vastago, permite al cilindro canalizar el escape a través del orificio de alivio directamente al exterior de la sala limpia. El modelo de vacio permite la aplicaciéon
de vacio en la seccion del vastago al forzar el escape de aire a través del orificio de vacio al exterior de la sala limpia.

Forma de pedido

— CXS L | Diametro |—| Carrera| — |Det. magnético

Rodamientos lineales a bolas

Especificacion sala limpia

11 Tipo vacio
12 Modelo de alivio (con piezas
deslizantes tratadas especificamente)

Caracteristicas técnicas

Didmetro (mm)

6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32

Presion de prueba 1.05MPa

Presion max. de trabajo 0.7MPa

Presién min. de trabajo 0.15MPa | 0.1MPa | 0.05MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10° a 60°C (sin congelacion)
Velocidad de trabajo 30 a 400mm/s

Rango regulable de carreras

0 a -5mm en comparacién con la carrera estandar

Guias

Rodamientos lineales a bolas

« VVéanse las dimensiones en el catalogo adicional de la serie para sala limpia.

Serie de cilindros neumaticos exentos de cobre (para procesos de fabricacion de tubos de rayos catédicos)

Los cilindros neumaticos exentos de cobre y fllior previenen los efectos adversos de los iones de cobre y los halégenos generados en la fabricacion de tubos de rayos catédicos.

Nota) Los cilindros estandar estan exentos de cobre y flior. Sin embargo, para asegurar un pedido adecuado (p.ej. especificacion exenta de cobre y fllior) cuando se
combinen con otras especifaciones, afiada el cédigo 20- delante de la serie tal y como se muestra a continuacion.

Forma de pedido

N\

2

L

»Serie exenta de cobre

1] — CXS L | Diametro |—[ Carrera |— [Det. magnético]

Rodamientos lineales a bolas

Con lubricacion mejorada (doble retén de lubricante)

= Las carateristicas técnicas y las dimensiones son las mismas que para los productos estandar.

Forma de pedido

CXS [ Guias | [Diametro | Ml — [Carrera| — [ Det. magnético |

Con lubricacion mejorada (doble retén de lubricante)

Caracteristicas técnicas

rsxo

lepuelsd o|opo NIkl ITEXJE e

SXO
‘Biowe uoy

ewnau

V

SXO

=
(2
QD
w
o
o)
[ =
D
o
=
=
=
o
Q
-
)
Diémetro (mm) 6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32 P
Action Doble efecto
Presion min. de trabajo 0.2 MPa 0.15 MPa | 0.1 MPa 9<,,
Velocidad del émbolo |50 a 300 mm/s |50 a 800 mm/s | 50 a 700 mm/s [ 50 a 600 mm/s g..
Amortiguacion Elastica @
* Las especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son las mismas que en el modelo basico estandar. 8
Qs
Dimensiones (Resto de dimensiones idénticas a las del modelo esténdar) é o
=3
CXS[16 CXS[10 a 32 -
13 L o
— 3
K <D
EhFc_ I & o iz $ o o - o1- S
5 o [T ' I‘ (mm) D
5.5 R mm
K Ss Modelo K L R é g
L CXSC10| 4 | 25 |35 = 2]
| - - — CXS[O15]| 3 36 | 445 oz
o CXS[120| 6 36 | 50.5 Sa
H L CXS[125| 6 36 |52 @ P
' H ¥ 5 N CXsS[132| 4 40 | 66 87";
iy — 23
— g5
- () | S &
Simbolo SS @D ¢=D
Modelo~__Carrera| 10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 ® »
CXS (110 70 75 80 85 90 95 | 100 [ 105 | 110 | 120 | 130 | 135 — — — g
CXS[I15 76 81 86 91 96 | 101 106 | 111 116 | 126 | 136 | 141 146 | 156 | 166 I
CXS[120 86 91 96 | 101 106 | 111 116 | 121 126 | 136 | 146 | 151 156 | 166 | 176 g
CXS[125 88 93 98 | 103 [ 108 | 113 | 118 | 123 | 128 | 138 | 148 | 153 | 158 | 168 | 178 g
CXS 132 102 | 107 | 112 | 117 | 122 | 127 | 132 137 | 142 | 152 162 | 167 | 172 182 | 192 g
z 11
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Serie CXS

Condiciones de trabajo

Peso maximo de cargg——— Flexion de la placa final

Cuando se monte el cilindro como se muestra En el siguiente gréfico se muestra una flexiéon
en los diagramas inferiores, el peso maximo X aproximada de la placa final sin carga.
de carga W no deberia sobrepasar los valores

indicados en el grafico. x
w
>
w s
B .
v/ il ._V?Stagoﬂ‘
uer
il ] 0.15
y ——CXSM(Casquillos de friccion)
\ — — —CXSL (rodamientos lineales
\\ . abolas) £
g 0.1
\ E
2\ x
\ 3005 — —
S A = -
2 ) N\
= 15 |\ \\\
g \ W 0 20 40 60 80 100
E b K Carrera(mm)
o 1 N
.O \ \ \ s - raw ..
& \\*\ I Energia cinética admisible———
L% £Y Y
E ! NN \ Un cilindro montado verticalmente no
N ~ .
@ \ S NS ]32 debera sobrepasar los rangos de peso de
= I NS carga y velocidad indicados en el grafico
N \\\\ inferior. Un cilindro montado horizontal-
N Ee “‘-.\ mente debera actuar con un peso de carga
05—~ o S N \\xks menor que los rangos indicados en el
i N *..,‘\-\ S~& gréfico de la izquierda.
\\_\\ Sdo \“]20 La velocidad del cilindro se debera ajustar
"--...__‘\ gD mediante un regulador de caudal.
~ ~~Io=—1s
SseST——+—] |10 50 cxsC2
.—]ﬁl r 3 Y\
0 20 40 60 80 100 % OX5L25 \
Carrera cilindro  (mm) CXSC 20 \
1
. . 10ECXSLEIIS \
Precision antigiro _ ! N
La precision antigiro 6° sin una carga, debera £ [cxshio :\ \‘k
ser menor o igual que el valor indicado en la = AR\
tabla inferior como referencia. 5 2 \§ |11
Carcasa § 1 CXSC6 \‘\‘
- b \
W
i

Il %
| \
B
o 000
(RS RS-
//
P L

\

0 50 100 200300 500
Velocidad del cilindro Vp (mm/s)

B2

Diametro
(mm)

CXSM
(Casquillos de friccion)

CXSL
(Rodamientos lineales a bolas)

06 a 232

+0.1°
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Cilindro estandar de vastagos paralelos Serie CXS

(@]
Q.
Construccion: casquillos de friccion o
o©
X0
CXSme 19(6)(16 230 )4 2) 13 009(7)G Qg
©
Q
. 3 Q
= = ‘, {? o
A4 — e =
, | J(?
Py II — [/ O
= g &
= 7N 3 o
o
(o]
4) @23 49 Q o
CXSM10 CXSM15 wn
{ 0 )@ 2 @ ® a4 (9@ ® (8 5)2021) ®31039 16 =‘
o
o I Il Il ) m
) ' o | i} | |0t &
D - % - =
1/ - I ZARI — o
& | ‘ L= =~ TEH hd =
‘ S I | A A
: \ & & | NZEAN E
J o
\ 1 \ €3 o=
—— J aA R A\ X2
I » =
(1]
S
@ @ oLl @ 8.
CXSM20 a 32 é
@@?@ o
2
vy oW c
>_ I M [ G D
= :
= i [Xa Q ==
; = rany 1T @ [} (/)] 3
o
[«Y)
1 \\ - = —1 :
1
QD
3 @ 19 =
@
Lista de componentes Lista de componentes =
N° Descripcion Material Nota N° Descripcion Material Nota 8
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 17 Tope elastico Poliuretano oo
2 | Vastago A Acero al carbono Nota 1) Cromado duro 18 | Tapén Acero al cromo Niquelado P g_
3 | Vastago B Acero al carbono Nota 1) Cromado duro 19 | Junta del émbolo NBR ‘é’ D
4 | Culata anterior/Guia | Aleacion de aluminio 20 | Junta del vastago NBR w
5 | Culata posterior Acero especial Nota 2) 21 | Junta torica NBR 8
6 | Placa Aleacion de aluminio Anodizado duro 22 | Culata posterior B| Aleacion de aluminio Niquelado i
7 | Embolo A Aleacion de aluminio Cromado 23 | Retén de junta Aleacion de aluminio @D
8 | Embolo B Aleacion de aluminio Cromado 24 | Espaciador conex. | Aleacion de aluminio 8
9 | Tope elastico A Poliuretano 25 | Bola de acero Acero especial Cromado duro S o
10 | Iman Material magnético 26 | Anillo elastico B Acero especial Niquelado '_8 @
11 | Tornillo del tope Acero al carbono Niquelado . . c:g 8
12 | Tuerca hexagonal Acero al carbono Niquelado Juego de juntas de recambio = é"
13 | Tope elastico B Poliuretano Diametro (mm) Ref. juego de juntas Componentes o 3
Tornillo Acoro al Niuolad 6 CXSM6-PS S
14 cero al cromo iquelado LY
Allen. q 10 CXSM10APS 2g
ornillo .
15| ge b(I)ca hexagonal Acero al cromo Niquelado ;g g;:m;ggg S:emznetos |29| ::bli: S g
Anillo elasti Acero especial Niquelado 2 D O
16 | Anillo elastico pect quea 25 CXSM25-PS anterior o3
Nota 1) Acero inoxidable para CXSM6. 32 CXSM32-PS @
Nota 2) Aleacién de aluminio anodizado para CXSM6. 3
+ Los juegos de juntas contienen los elementos del 19 al 21 y se pueden pedir g
mediante la ref. del juego de juntas que corresponde a cada diametro. g
o
Modelos en stock =4
[1°3
(7]
Y
ZSMC 13




Serie CXS

Construccion: rodamientos lineales a bolas

CXSL6

1020 23@ 24 18G9 2

13

10

D®

1
ACOA

©

CXSL20 a 32

SAlE

)

@
Bk

N i
o f—— ==
) TSE T [ -
‘ - i) @_
©

A I/H-B
; R
3 ”é@g é@

Lista de componentes: conexionado estandar

N° Descripcion Material Nota

1 | Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro
2 | Vastago A Acero especial Cromado duro
3 | Vastago B Acero especial Cromado duro
4 | Culata anterior/Guia|Aleacion de aluminio

5 | Culata posterior Acero especial Nota 1)

6 | Placa Aleacion de aluminio Anodizado duro
7 | Embolo A Aleacién de aluminio Cromado

8 | Embolo B Aleacion de aluminio Cromado

9 | Tope elastico A Poliuretano

10 | Iman Material magnético

11 | Tornillo del tope Acero al carbono Niguelado
12 | Tuerca hexagonal Acero al carbono Niguelado
13 | Tope elastico B Poliuretano

14 Zﬁrer:"o Acero al cromo Niquelado
15 Zgrggg; hexagonal Acero al cromo Niquelado
16 | Anillo elastico Acero especial Niquelado
17 | Apoyo del tope Resina sintética

Q Nota 1) Aleacién de aluminio anodizado para CXSL6.

14

O

\N

ReT——¥1 Y

=

Lista de componentes

N° Descripcion Material Nota
18 | Rodamientos de bolas| —
19 | Espaciador guia | Resina sintética Nota2)
20 | Tope elastico Poliuretano
21| Tapén Acero al cromo Niquelado
22 | Junta del émbolo NBR
23 | Junta del vastago NBR
24 | Junta térica NBR
25 | Culata posterior B | Aleacion de aluminio Niquelado
26 | Retén de junta Aleacion de aluminio
27 | Espaciador conex. | Aleacion de aluminio
28 | Bola de acero Acero especial Cromado duro
29 | Anillo elastico B Acero especial Niquelado
Nota 2) Aleacion de aluminio para CXSL6.
Juego de juntas de recambio
Diametro (mm) Ref. juego de juntas Componentes
6 CXSL6-PS
10 CXSL10BPS
15 CXSL15APS Elementos del 22 al
20 CXSL20APS 24 de la tabla anterior
25 CXSL25APS
32 CXSL32APS

+ Los juegos de juntas contienen los elementos del 22 al 24 y se pueden pedir
mediante la ref. del juego de juntas que corresponde a cada diametro.

SVC
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Cilindro estandar de vastagos paralelos Serie CXS

Dimensiones: g6

rsxo

‘Brpowe uo) PLET P XIE o LeJ1T| 010edWos ojopo

(13) Z (10 + 1/2 Carr)

10 S (13+Cam) _ 2.M3con prof. 4.5
(lado opuesto: igual)

2-M5 con prof. 4.5
(Conexionado) (lado opuesto: igual)

sa|eldadsa (soanaubew

- I
o— —Gﬁ
(] & | ©
©
225 11
Carrera ZZ (58.5 + Carr) e
5.5 8 SS (45 + Carr) 16 é
=
Z (10 + 1/2 Carr,
ouT 3 3 M3 x 5L 2751, 18 ( ) 2-¢3.4 pasante ! 14 2
(Tornillo de 2-¢6.5 avellanado con prof. 3.3 3
boca hexagonal) — D
=
L - b=
Nl © l ; L = - —1 Sl o)
o6 — Q —
o L L o J GF o)
) T e| ¢ e . _@ @/ ; ol 8l e | o
L = 8 I (1N 8 O
. : ©\ S
-_— w0+ - - - -1 T —
© E >
(o8 —@ . o
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Serie CXS

Dimensiones: 010, 15

()
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4-M5 con prof. 4.5
(L) (2) V (lado opuesto: igual)  (Conexionado) (lado opuesto: igual)
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X (Tornillo
M4 x 14.5L (Perno de cabeza hexagonal) Allen)
N M4 (Tuerca hexagonal) E F (pasante)
(mm)
Modelo |A|B|C|D|E F G|H|I|J]|L: M N NN| P | Q |QQ| R U \'/ X Y
2-03.4 pasante 2-M3 2-M4 4-M3 M3
CXS[10 [46|17 |44 |15(7.5 2-M4 35|20 4 | 8 |20 ;’iebfoéfi.vg.lgmado con prof. 5 06(336(8.5| 7 |30 conprof.7 | conprof. 45 | x 10 M5 x 5L
poidpasante | oy 2-M5 44 M5
| 2-08 avellanad
CXS[115 [58[20 (56|18 9 2-M5 |45|25| 5 | 10|30 Co%pﬁ:g:ma 0 | eon orof. 6 28[48|10| 10385 conprof.8 | conprof.5 | x 10 M6 x 5L
Carreras
Simbolo SS Z 74
o 10/ 15| 20] 25 30| 35] 40 45| 50] 60] 70| 75| 80] 30| 00| 10- 15 | D8 Ty, 70.75 | s0] 90, 100 | 10] 5] 20] 2] 30| 35 0] 5] 50| 60| 70| 5] o] o] 00
Modelo Q 20,25 | 40,4550 | ™ "™ !
CXS[10 [65|70(75(80|85(90(95 |100{105(115|125{130| — | — | — 30 40 50 - — 82|87|92|97[102(107 |112|117{122|132 (142|147 — | — | —
CXS[J15 |70(75|80[85|90(95]100/105110/120{130/135|140/150{160] 25 35 45 |45| 55 [89]94[99|104|109|114|119|124]|129]|139[149|154|159]|169]|179
1
° % SNC



Cilindro estandar de vastagos paralelos Serie CX S
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Modelo A | B|C|D|E F G | H | J K | L: M N NN oo P —
[N
2-05.5 pasante | o4 @
CXS[20 | 64 | 25 | 62 | 23 115  2M5 50 | 28 | 6 |12 | 12 | 30 |2-095avellanado | "0 o 010 | M6x185L | 53 =
con prof. 5.3 prot. rs)
g-ﬂ161.9 pﬁsan(}e 2-M5 o 3
! -911 avellanado
CXS[025 | 80 | 30 | 78 | 28 | 14 2-M6 60 | 35| 6 | 12 | 12 | 30 | 2otl avelan: conprof.75 [@12 | MBx185L | 64 <>1§ S
2-6.9 pasante | 2.\5 E 8
CXS[132 98 | 38 | 96 | 36 | 18 2-M6 75 | 44 8 16 | 14 | 30 |2-¢11avellanado |4, prof. 8 016 M8 x 23L 76 b =]
con prof. 6.3 ' =]
(2
Modelo PP Q|Qa| R | T |TT| U uu v w X Y 2
w
4-M5 8-M4 2-M6
CXS[120 M6 775|125| 45 | 95| 65| 8 con prof. 4.5 con prof. 5.5 con prof. 10 M6 x 12 M8 x 6L § E
4-1/8 8-M5 2-M8 =] g
o Me 85151461131 9 o con prof. 6.5 con prof. 7.5 con prof. 12 M6 x 14 M8 x 6L 2- o
4-1/8 8-M5 2-M8 Sa
CXS[132 M8 9 19 | 56 | 20 | 11.5] 10 con prof. 6.5 con prof. 7.5 con prof. 12 M8 x 16 M10 x 8L » ::1
2@
Carreras S 2
OerfSimboIo SS Z Y74 g g
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CXS[125 [82|87|92|97|102(107|112|117|122|132|142|147|152|162[172 30 40 60 106|111|116]121|126{131|136|141{146|156 (166|171 |176 186|196 S
CXS[132 |92(97|102(107|112|117(122|127|132(142|152|157 |162|172| 182 40 50 70 122(127(132|137|142|147|152|157|162|172|182|187 |192| 202|212 E
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Serie CXS

Posicion adecuada de montaje del detector magnético para deteccion a final de carrera

Entrada eléctrica: hacia dentro Entrada eléctrica : hacia fuera

oe= o

) D-Z7, D-Z8, D-Y7CW| D-Y6LJ, D-Y7LIV

Diametro | o | g | D50, D-Y70 D-y7owy | D-Y7BAL
(mm) c D c [ b [clo
6 155 | 45 |[115(10) 05(1)| 13 2 | 55 | 55
10 225 | 75 |185(17) 35(2) | 20 5 | 125 | 25
15 305 | 45 |265(25)] 05(-1)] 28 2 | 205 | 55
20 38 | 7 |34(325)] 3(15) | 36 | 45 | 28 | -3
25 38 | 9 [34(325)| 5(65) | 36 | 65 | 28 | -1
32 48 | o |44425)] 535 | 46 | 65 | 38 |

La entrada del cableado es hacia dentro antes del envio de fabrica
Observaciones) ¢ Los valores negativos para la dimensién D indican cianto sobresalen los
cables del cuerpo del cilindro.

£

Dimensiones de montaje del detector magnético

* Las dimensiones entre ( ) corresponden a D-273.

D-Y5, D-Y6, D-Y7
(Detector de estado sélido)

D-Z7,D-Z8
(Detector tipo Reed)

Dimensién A

D - Diametro
3 etectores magnéticos 6 [10]15]20]25] 32
D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B
D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B 07 0.2
T D-Y7NWV, D-Y7PWV, D-Y7BWV| ’
D-Y7NW, D-Y7PW, D-Y7BW
D-Y7BAL 6.5 6.0
D-Z7, D-Z8 1.2 0.7
Montaje del detector magnético
Cuando realice el montaje y la fijacion de detectores magnéticos, APrecaucio’n

introduzcalos en el rail de montaje del detector del cilindro en la
direccién que se indica en el dibujo inferior. Una vez colocado en la

M2.5 x 4

(incluido con el detector

1. Tome las medidas necesarias cuando
haya sustancias magnéticas proximas a

posicién de montaje, utilice una destornillador de relojero para apretar u magnético)
los tornillos de fijacion incluidos.

Nota) Para apretar el tornillo de fijaciéon, utilice un
destornillador de relojero con didmetro de empufiadura
de 5 a 6mm. Realice el apriete con un par de 0.05 a
0.1N-m. En general, haga un giro adicional de 90°
después de encontrar una ligera resistencia.

18

% S\VC

un cilindro con detectores magnéticos.

Cuando ciertas sustancias magnéticas como el hierro
(bridas incluidas) se encuentran muy préximas a un
cilindro con deteccién magnética, asegurese de dejar un
espacio entre dicha sustancia magnética y el cuerpo del
cilindro como se muestra en el dibujo inferior. Si el espacio
es menor que los valores indicados en la tabla inferior, el
detector magnético no funcionara adecuadamente.

7 Z///////Z/ el. magnét.
77

/4
/
00

I,

X

Diametro X (mm)
26 0
210 0
015 10
220 10
925 0
232 0




Cilindros de vastagos paralelos
con amortiguacion neumatica

Serie CXS

020, 925, 332

rsxo

Jepuelsa ojapoy\|oroedwod ojapo

Forma de pedido

Modelo rosca conexion

Simbolo| Modelo Diametros o)
x
_ M 220 )
Rc
TN NPT 225, 932
TF G

CXS M(20|f —100| A—Y7BW|S

| L ] [ g
Cilindro de vastagos N2 detectores >
paralelos magnéticos 5
— 2 uns. o
Guias S 1 un. o=
M Casquillos de friccion n "n" uns. X
L | Rodamientos lineales a bolas » =
¢ Detector magnético =
[ = [Sin detector magnético (con iman integrado ) ] 3
Diametro/Carreraé « Seleccione el modelo de detector disponible de la .n—_r,:
Diametros Carreras (mm) siguiente tabla. 8
20 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 | . L. L.
25,32 |25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 Amortiguacién neumatica o)
o
Modelos en stock -g
3
Detectores magnéticos aplicables: Véase de la pag. 40 a la 48 para mas informacién sobre los detectores magnéticos. O —n
Funcion Entrada Led |Cableado Voltaje Detector magnético |Longitud de cable (m)* ﬁ g
e e .
Modelo i Gt i 5 Entrada eléctrica 0.5 3 5 Cargas aplicables —
especial eléctrica |indicador| (salida
= ( ) e e Perpendicular | En linea | (-) (L) (2) 8
5 . - =
3 3hilos | — 5V — = Z76 ° ° — |Circuito CI — D
v Si -
2 ' =
= — Salida 12v 100V — zZ73 ) ) ) — §
S i Relé )
2 directa 2hilos | 24v g (2]
2 a cable 100V o C S
2 No 5V, 12V 0 menos — Z80 [ ] [ ] — |Circuito CI 8
. o
3 hilos (@) g
(NPN) Y69A Y59A [} [ ] O é o
5V, 12V Circuito ClI = g
3 hilos
— (PNP) Y7PV Y7P ° ° @ =
o -
s o
‘9 2 hilos 12V Y69B Y59B ° ° o — %
g D
8 Relé
a3 Salida Si 3hilos | 24V — S o
[7]
% | Indicacion | aocable . 5v.12v Cireuito Cl 22
§ | diagnostico YZPWV | Y?ZPW | @ ° o 59
3 (2LED) (PNP) o3
1] @
Y7BWV Y7BW [ [ J O wn D
i B =
recontoa] 2 hilos 12v — 3 5.
esistente al agua . . oo
2 LED) Y7BA [ @) o c:g
@ »
+ Simbolos long. de cable: 0.5m ............. — (Ejemplo) Y59A )
3M o L Y59AL o
5M v Y59AZ 2
Nota) Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda. g-
2
w
V 7 19
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Serie CXS

Caracteristicas técnicas

/\ Prec. especificas producto

el |

I Léanse detenidamente antes de su uso.

1Véase las normas de seguridad, las
I precauciones de los actuadores y de los
1 detectores magnéticos de la pag. 64 a la 70.

] Seleccion

A\ Precaucién

1. Accione el cilindro hasta el

Diametro (mm) 20

l

25

l

32

Fluido

Aire comprimido (lubricacién no necesaria)

Presion de prueba 1.05MPa
Presiéon max. de trabajo 0.7MPa
Presion min. de trabajo 0.1MPa

Temperatura ambiente y de fluido

—10° a 60°C (sin congelacion)

Velocidad de trabajo Nota)

50 a 1000mm/s

Tamaio de conexion M5

l

Rc 1/8 (NPT 1/8, G 1/8)

Guias

Casquillos de friccién, rodamientos lineales a bolas (mismas dimensiones para ambas)

Amortiguacion

Amortiguacion neumatica (ambos lados)

final de carrera.
Si se limita la carrera mediante el tope
externo y la pieza de anclaje, no se

lograra una amortiguaciéon ni una
reduccion de ruido efectivas.

2. Ajuste los tornillos de
amortiguacion para que

absorban la energia cinética
durante la carrera de manera
que no sea excesiva cuando el
émbolo alcance el final de
carrera.

Si la energia cinética es excesiva
cuando el émbolo alcanza el final de
carrera (valores superiores a los
indicados en la tabla 1) debido a un
ajuste incorrecto, tendra lugar un
impacto excesivo y se dafara el equipo.

Tabla 1. Energia cinética admisible en el impacto del émbolo

Nota) La velocidad de trabajo méaxima indicada en la tabla es para la extension del cilindro.
La velocidad de trabajo méaxima para la retraccion del cilindro es de aprox. el 70% de la extension.

Mecanismo de amortiguacién

Dl el a_moniguaci()n Energia cinética absorbida (J)
(mm) efectiva (mm)
20 5.9 0.40
25 5.7 0.75
32 5.6 1.0

Carreras estandar

(mm)
Modelo Carreras estandar
CXS[120 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100
CXS[125
CXS32 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100

« Véase "Ejecuciones especiales" en la pagina 51 para carreras largas (p. ej., carreras fuera del rango de carreras estandar).

Diametro (mm) 20 25 32 E f , .
Velocidad trabajo (mms)| 50 a 700 | 50 a 600 | 50 a 600 sfuerzo teorico
Energia cindtica admisible ()| 017 | 0.271 | 0.32 )

respete siempre los rangos de giro para
gue esto no ocurra.

Las precauciones para la seleccion estandar,
montaje, conexionado y condiciones de trabajo
son las mismas que las de la serie estandar.

20

. . . y: Modelo E%g‘tgﬁg Sentido de |Area efectiva Presion de trabajo (MPa)

]Ajuste del tornillo de amortlguaclon\ (mmj)__|movimiento| (mm2) | 01 [ 02 [ 03 [04 [05 [ 06 | 07

., SALIDA 628 | 62.8 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
CXS[120 10

AprecaUCIOn ENTRADA| 471 | 471 | 942 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330

1. Respete los rangos de ajuste de CXSC125 12 SALIDA 982 | 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
los tornillos de amortiguacién entre ENTRADA| 756 | 756 | 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529
la posicion totalmente cerrada y cxs32 16 SALIDA | 1608 | 161 | 322 | 482 | 643 | 804 | 965 | 1126
los giros que se indican abajo ENTRADA| 1206 | 121 | 241 | 362 | 482 | 603 | 724 | 844

' Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa) x Area efectiva (mm?2)
Didmetro(mm) [ 20 [ 25 32
Giros 2.5 giros 0 menos | 3 giros 0 menos Tabla de pESOS

Utilice un destornillador de relojero de (kg)
3m para ajustar los tornillos de Modelo Carrera estandar (mm)
et o oo 2 oo fn [l roon | o fon Tooom
va quepse danarian ?as juntas. El rango CXSM20-TJA | 0.50 | 0.52 | 0.54 |0.56 | 0.58 | 0.60 | 0.62 | 0.66 | 0.70 |0.715|0.735 | 0.755 | 0.815
de ajuste debe estar entre Iai posicion CXSL20-0JA | 0.52|0.54 | 0.56 |0.58 | 0.60 | 0.62 | 0.64 | 0.68 | 0.72 | 0.735 | 0.755 [0.775 | 0.835
totalmente cerrada y la totalmente CXSM25-JA | — |0.78|0.80|0.82 | 0.84 | 0.86|0.88|0.92 | 0.96 [0.98 |1.00 |1.04 |1.08
abierta que se indican en la tabla CXSL25-(0A | — [0.79|0.81|0.83 |0.85|0.87 | 0.89|0.93|0.97 [0.99 |[1.01 [1.05 |1.09
anterior. Aunque un mecanismo de CXSM32-[JA | — |1.48|1.53|1.575|1.62|1.67 |1.72|1.82|1.92|1.96 |2.06 [2.14 |2.20
retén evita que los tornillos se salgan, CXSL32-0A | — |1.51|1.55(160 |1.641.69|1.74|1.84|1.94 198 |208 [216 |2.22

O
.



Cilindros de vastagos paralelos con amortiguacion neumatica Serie CX S =

Construccion

CXSM con amortiguacion neumatica

R,

e

o
&

[LLb0h dobd

CXSL con amortiguacion neumatica

oo —©

|
&

hA\Z

rsxo

lepue}sa ojopoy\|oloedwod ojopop

SXO

o
o
=
QO
3
o
=
(=
=
[1°]
[ ==
Seccion A Seccion A é\
CXSM: Lista de componentes CXSL: Lista de componentes g'
Ne Descripcion Material Nota Ne Desctipcion Material Nota =
1 | Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro 1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro (9
2 | Vastago A Acero al carbono Cromado duro 2 | Vastago A Acero especial Cromado duro _8
3 | VastagoB Acero al carbono Cromado duro 3 | Vastago B Acero especial Cromado duro [
4 | Culata anterior/Guia | Aleacion de aluminio 4 | Culata anterior/Guia |Aleacion de aluminio 8
5 | Culata posterior Acero especial | Niquelado electrolitico 5 | Rodamientos de bolas — (>'<) =
N . . 24t :
6 | Placa Aleacion de aluminio colcﬁggi%lﬁadrg di:rct))gl‘laante 6 | Apoyo del tope Resina sintética (2R
_ propia, 7 | Culata posterior Acero especial Niquelado electrolitico ;
7 | Embolo A Aleacion de aluminio Cromado i
- " . Anodizado duro de Q
8 | Embolo B Aleacion de aluminio Cromado 8 | Placa Aleacion de aluminio |esjoracién propia, brillante =
9 | Tope elastico B Poliuretano 9 | Embolo A Aleacion de aluminio Cromado ‘_2
10 | Iman Material magnético 10 | Embolo B Aleacion de aluminio Cromado D
11 | Tornillo del tope Acero al carbono Niquelado 11 | Tope elastico B Poliuretano &
12 | Tuerca hexagonal Acero al carbono Niquelado 12 | Iman Material magnético g-
13 | Tope elastico Poliuretano 13 | Tornillo del tope Acero al carbono Niquelado Lg
Tornillo . 14 | Tuerca hexagonal Acero al carbono Niquelado w
14 | Allen Acero al cromo Niquelado — - o
15 | Tope elastico Poliuretano % ©
15 | Tornillo Acero al cromo Niquelad Tornillo i Q5
de boca hexagonal Iquelado 16 | Allen Acero al cromo Niquelado = 8
16 | Anillo elastico Acero especial Niguelado i
17 Tornillo Al | Niquelado =
17 | Bola de acero Acero especial Niquelado de boca hexagonal cero al cromo q =]
18 | Junta del émbolo NBR 18 | Anillo elastico Acero inoxidable Niquelado %
19 | Junta del vastago NBR 19 | Bola de acero Acero inoxidable Niquelado uo_,
20 | Junta térica NBR 20 | Junta del émbolo NBR 3 o
21 | Junta térica NBR 21 | Junta del vastago NBR 3 @D
22 | Tornillo amortiguacion| Acero inoxidable 22 | Junta torica NBR 3. 8'_
23 | Retén junta antirretorno | Aleacion de cobre 23 | Junta térica NBR g %
24 | Junta antirretorno NBR 24 | Tornillo amortiguacién| Acero inoxidable 8 »n
25 | Junta estanq. tornillo amortig. NBR 25 | Retén junta antirretorno | Aleacion de cobre o %"
26 | Junta estang. antirretorno NBR 26 | Junta antirretorno NBR g 2
27 | Junta estang. tornillo amortig. NBR 2 9
. . & o
Juego de juntas de recambio 28 | Junta estang. antirretorno NBR 3 =4
Diametro (mm) |Ref. juego de juntas Componentes n
20 CXSLI20A-PS 3
25 CXSCI25A-PS Elementos del 18 a.ll 20 Modelos en stock §
32 CXSLCI32A-PS de la tabla anterior g_
# Los juegos de juntas contienen los elementos del 18 al 20 y se pueden pedir ¢=p
mediante la ref. del juego de juntas que corresponde a cada diametro. @
Z 21
2 S\VC




Serie CXS

Dimensiones: 020

2-M4 con prof. 6

(30)

@

2-M6 con prof. 10

o
n
o
=
30 2) 4-M4L con prof. 5.5
. /
©
R S
o — -—2 - |
[ e
0 n
al N
- N
S y4
12 12 SS
25
6 30 4
M8 x 6 1 23
(Bola de acero ) (tomilo de cabeza hueca .
hexagonal) 2
= - = @
01 L
N @ ol 1o <p-
Q g FS ‘ _ (é) _ 'm _ _ B S % |
9} L
[s¢) — — — AN pp—
o ol—-—t 5
2-95.5 pasante -
2-¢9.5 avellanado con prof. 5.3 1.5
oM ‘6 M6 x 18.5L (Perno de cabeza hexagonal) 2-M5 (pasante)
-IVi4 con prot. M6 (Tuerca hexagonal) M6 x 12L
(Tornillo Allen)
53.5 19
43 9
2-tornillo de amortiguacion
— o S
2-M5 con prof. 4.5 (Conexionado)
Ref. S SS | 2z y4
CXS[120- 20A 20 92 | 116 30
CXS[]20- 25A 25 97 | 121
CXS[J]20- 30A 30 102 | 126
CXS[120- 35A 35 107 | 131
CXS[120- 40A 40 112 | 136 40
CXS[J20- 45A 45 117 | 141
CXS[120- 50A 50 122 | 146
CXS[120- 60A 60 132 | 156
CXS[120- 70A 70 142 | 166
CXS[]20- 75A 75 147 | 171 60
CXS[120- 80A 80 152 | 176
CXS[120- 90A 90 162 | 186
CXS[J120-100A | 100 172 | 196

22

O
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Cilindros de vastagos paralelos con amortiguacion neumatica Serie CX S =

Dimensiones: 925

rsxo

LTLITENTLGY Jepue)sa ojopoy\|oloedwod ojapo

6 (30) )
2-M5 con prof. 7.5 2-M8 con prof. 12

60 0.2
|
1
1
|

O
N x
= (2
30 (2) 4-M5 con prof. 7.5
® e f
[ _ Ty el |
of 71— 9%
0
©
S 7z
12 12 SS
6 30 4 30
M8 x 6L 1 28 =
(Bola de acero )(Tornillo de cabeza hueca ) 2
hexagonal N
gonal) =
D

7

60 0.2
35
¢
1
1 A% !
1
1
\
81.5
78
60 0.2
\
I
+
|
\

l;_ \ ‘\_ T o
2-M5 con prof. 7.5 2-56.9 pasante - 5<
2-g11 avellanado con prof. 6.3 14 ()
M6 x 18.5L (Perno de cabeza hexagonal)
M6 (Tuerca hexagonal) 2-M6 (pasante)
M6 x 14L
(Tornillo Allen)
57.5 20
45.5 10  2-tornillo de amortiguacion

2-Rc 1/8 con prof. 6.5 (Conexionado) Nota)

MSXD
d sajqop sobejsep\| elasied [euly oanbojg LRI

Ref. S SS Y44 r4
CXS[25- 25A 25 100 | 124 30
CXS[125- 30A 30 | 105 | 129
CXS[125- 35A 35 110 | 134 Nota) Para las roscas de conexiéon TN y TF, s6lo varia el tipo de conexionado.
CXS[]25- 40A 40 | 115 | 139
CXS[125- 45A 45 | 120 | 144
CXS[J25- 50A 50 | 125 | 149
CXS[]25- 60A 60 | 135 | 159
CXS[125- 70A 70 | 145 | 169
CXS[]25- 75A 75 | 150 | 174
CXS[125- 80A 80 | 155 | 179 60
CXS[125- 90A 90 | 165 | 189
CXS[J125-100A | 100 | 175 | 199
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Serie CXS

Dimensiones: 332

76

2-M5 con prof. 8

8 (30) @

75 0.2

2-M8 con prof. 12

[(e]
=
30 (2) 4-M5 con prof. 7.5
2 / |
Ay 1
i I i -
- 1 - } T
A TH e
S y44
16 14 SS
8, 30 z a8
(Bola de acero )
M10 x 8L m ! 36
(Tornillo de cabeza hueca hexagonal) 7
o f
e == = e © t
A _
$1or] D
_ + 4 L
L ) o .
] | < | , Slgl* T
o ] |
0 | @
Y ToF e} o
o ] A\
© 2-¢6.9 pasante - M8 x 16L
2-g11 avellanado con prof. 6.3 18 (Tornillo
M8 x 23L (Perno de cabeza hexagonal) 2-M6 (pasante) Allen)
2-M5 con prof. 8 M8 (Tuerca hexagonal)
67.5 23.5
54 10
2-tornillo de amortiguacion
H—se :
\2- 1/8 con prof. 6.5 (Conexionado) Nota)
Ref. S SS zz V4
CXS[132- 25A 25 112 | 142 40
CXS[132- 30A 30 117 | 147 Nota) Para las roscas de conexion TNy TF, sélo varia el tipo de conexionado.
CXS[132- 35A 35 122 | 152
CXS[132- 40A 40 127 | 157 50
CXS[132- 45A 45 132 | 162
CXS[132- 50A 50 137 | 167
CXS[132- 60A 60 147 | 177
CXS[132- 70A 70 157 | 187
CXS[132- 75A 75 162 | 192 70
CXS[I32- 80A 80 167 | 197
CXS[J32- 90A 90 177 | 207
CXS[132-100A | 100 187 | 217
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Posicion adecuada de montaje del detector magnético para deteccion a final de carrera

Cilindros de vastagos paralelos con amortiguacién neumatica Serie CX S

Entrada eléctrica: hacia dentro

Entrada eléctrica : hacia fuera

B D
M
= ]
| _ @ _ @ o % ey (@ R
J’ N
L [
A
c
- D-z7,D-z8,D-YZOW| D-Y6O, D-Y70V
D'E"‘mmrﬁ;f" A B D-Y5[7, D-Y70J D-Y7ZOOWV pAELL
c D c D c D
20 405 | 65 |365(35)| 25(1) | 385 4 305 35
25 42 8 | 38(365)| 4(25) 40 55 32 2
32 525 | 95 |485(47)| 55() | 505 7 425 205

o= T o o Em Em Em Em EE BN BN BN N R EE Em Em Em Em BN BN BN B oy

gl montaje del detector magnético y las dimensiones de montaje 1

!son los mismos que para el modelo estandar. Véase pagina 18.
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Cilindro de vastagos paralelos
con bloqueo en final de carrera

Serie CXS

26, 10, 15, 020, 925, 932

Forma de pedido

Modelo rosca conexién

Simbolo] Modelo [Didmetros
Rosca M | 96 a 920

Rc 1/8
TN NPT 1/8 | 825, 832
TF G 1/8

CXSM|10] —50/R-{Y7BW/|S

IN‘-’ de detectores magnéticos
Guias = 21“”:'
M [Casquillos de friccion ﬁ oo LLJms
L |Rodamientos lineales a bolas -
Diametro/Carrera » Detector magnético
S Carreras (mm) | — [ Sindetector magnético (con imén integrado) |

= Seleccione el modelo de detector disponible de la siguiente tabla.

6,10,15 | 10, 20, 30, 40, 50
20, 25,32 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 » Bloqueo en final de carrera

Detectores magnéticos aplicables: Véase de la pagina 40 a la 48 para méas detalles sobre las caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos.

ERNE S - Led |cableado Voltaje Detector magnético | Longitud de cable (m)*

Mod. Llree ALEREL |13 € Entrada eléctrica i
especial eléctrica |indicador| (salida) DC AC Perpenrdicular Erln s (()j (E) (g) Cargas aplicables
8 3hilos | — | sV — — z76 ° ° — |CircuitoCl|  —

”é:_ Si
= — Salida 12v 100V — Z73 [ ] [} [} —
= . Relé
2 directa 2 hilos | 24V PLC
] acable 100V ° ° o
8 No 5V, 12V 0 menos — Z80 — | Circuito ClI
3 hilos
(NPN) Y69A Y59A ® L @)
hi 5V, 12V Circuito Cl
3 hilos
o - (PNP) Y7PV Y7P [ [ ] e}
°
‘©
o 2 hilos 12V Y69B Y59B L ° o) —
B
2 3 hilos Relé
& Salida Si (NPN) 24V —_— Y7NWV Y7NW ® ® O PLC
kel .
o L directa 5V, 12V Circuito CI
2 Indicacién a cable 3 hilos
9 diagnostico (PNP) Y7PWV Y7PW ® ® ¢)
o} (2LED)
o
Y7BWV Y7BW L ® @)
2 hilos 12v —
Resistente al agua _
(2 LED) — Y7BA ® @)
= Simbolos long. cable: 0.5m ........... — (Ejemplo) Y59A
3m ... L Y59AL
5M .. z Y59AZ

Nota) Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
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Cilindro de vastagos paralelos con bloqueo en final de carrera Serie CX S =

Caracteristicas técnicas

(9]
x
(/2]
Diametro (mm) 6 | 10 15 | 20 | 25 | 32 «
Fluido Aire comprimido (Sin lubricacién)
Presion de prueba 1.05MPa
Presion méx. de trabajo 0.7MPa
Presion min. de trabajo 0.3MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10° a 60°C (sin congelacion)
Velocidad de trabajo N [ 30a300mm's [ 0a800mms |  30a700mm/s | 30 a 600mm/s
HH Amortiguacion La amortiguacién es estandar en ambos lados
/\ Prec. especificas producto 9 . <
Tamarfo de conexion M5 [ 1/8
o= o mm mm mm m m mm mm mm m omm mm m oy - - - - - ——
I Léanse detenidamente antes de su uso. 1 Guias Casauillos de friccién, rodamientos lineales a bolas (mismas dimensiones para ambas)

)
ealjewnau ‘biuowe uo) | Jepuelse ojopoy 01oedwiod ojapoyy

IVéase las normas de seguridad las1 Nota) La velocidad de trabajo méxima indicada en la tabla es para la extensién del cilindro.
I precauciones de los actuadores y d,e los | La velocidad de trabajo méaxima para la retraccion del cilindro es de aprox. el 70% de la extension.

1 detectores magnéticos de la pag. 64 a la 70._:

Caracteristicas de bloqueo

’ Montaje ‘ Caracteristica de bloqueo Bloqueo en finales de carrera

Aprecaucio’n Diametro (mm) 6 10 15 20 25 32
] ) Fuerza max. de retencién (N) |  14.7 39.2 98.1 157 235 382

Montale—yajusm Desbloqueo manual Modelo sin enclavamiento

1. Suelte el bloqueo cuando monte o ajuste el L,
cilindro ya que de lo contrario podria dafar el Carreras estandar

bloqueo. ()
. - (mm) | X<
2. Nunca ajuste la carrera de retraccion ~ 7))
mediante un tornillo del tope o un tope Modelo Carreras estandar
externo ya que el bloqueo no funcionara. CXsLl] 6
CcXsC10 10, 20, 30, 40, 50
Desbloqueo CXSLN5
1. No suelte el bloqueo cuando se le aplique una CXS[120
carga ya que producira un moviento brusco e CXSLI25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
irregular del cilindro dando lugar a una CXS[132 oo
condicion de peligro. = Las carreras largas (p. ej., carreras fuera del rango de carreras estandar) estan disponibles y se procesan como ejecucion especial. (@]
- - Ve - Q
Circuito de control Esfuerzo teorico %
1. Para controlar el cilindro con bloqueo a final o
de carrera, utilice una electrovalvula de 2 S T — ) N) =h
posiciones de 4/5 vias. Evite utilizar estas amano | Sentido de | Area Presion de trabajo (MPa >
valvulas junto con un electrovalvula de 3 el V?r%t,% © | movimiento ?fme%%a 01 |015] 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 Q.
posiciones (especialmente las de centros cxso 6 | a4 |SADAL 56 | — [84 | 112|168 204|280 336|392 Q
cerrados de juntas metalicas). ] ENTRADA| 31 | — | 46 | 62 | 9.3 |12.4 | 155 | 186 | 21.7 )
2. Suministre aire y aplique contrapresion a la SALIDA | 157 | 157 | — | 314 | 471 | 628 | 785 | 94.2 | 110 3
retracciéon antes de accionar el equipo. Si se CXS[I10 6 - - - - - - -
aplica aire a la extension cuando no hay aire en el ENTRADA| 100 | 10.0 | — |20.0 | 30.0 | 40.0 | 50.0 | 60.0 | 70.0 1~
cilindro puede ocasionar un movimiento brusco e CXSC15 8 SALIDA | 353 | 353 | — | 706 | 106 | 141 | 177 | 212 | 247 —
irregular del cilindro y una situacion peligrosa. ENTRADA| 252 | 252 | — | 504 | 756 | 101 | 126 | 151 | 176 $~
SALIDA | 628 | 62.8 — 126 188 | 251 314 | 377 | 440 =
CXS[120 10 Y
Desbloqueo manual ENTRADA| 471 | 471 | — | 942 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330 =
. . SALIDA | 982 | 982 | — 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687 D
Desbloqueo manual (sin enclavarr1’|ento) CXs[125 12 5 TRADA 756 1756 | — | 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529 | | O 8'
1. Ir:troduzca IaI plalanca manual y atornillela en CXSL132 1 SALIDA | 1608 | 161 — | 3020 | 482 | 643 | 804 | 965 | 1126 (>,<) S
el soporte del blogueo. ENTRADA| 1206 [ 121 | — | 241 [ 362 | 482 | 603 | 724 | 844 | | = B
Nota) Esfuerzo teérico (N) = Presion (MPa) x Area efectiva (mm?2) -
]
=
Tabla de pesos @
3
(kg)
Modelo Carreras estandar (mm) é ‘?
2, Para realizar el desbloqueo, tire de la palanca 10 20 30 40 50 75 100 S T
manual en la direccién que indica la flecha. CXSM6- (R 0.105 0.12 0.135 0.15 0.165 — — @ g'-
Suelte la palanca para dejar el cilindro listo CXSL6- [R| 0.105 0.12 0.135 0.15 0.165 — — 8 =
CXSM10-CIR 0.18 0.2 0.225 0.25 0.27 — — @ @
CXSL10-0R | 0.18 0.2 0.225 0.25 0.27 — — o
CXSM15-CIR 0.3 0.33 0.355 0.38 0.41 — — =2 e
CXSL15-C1R 0.32 0.35 0.375 0.4 0.43 — — 8 Q.
CXSM20-CIR 0.465 0.5 0.54 0.58 0.62 0.715 0.815 3 g
CXSL20-CR 0.485 0.52 0.56 0.60 0.64 0.735 0.835 » 3
CXSM25-CIR 0.72 0.76 0.8 0.84 0.88 0.98 1.08 9
3. La palanca manual (21.6 x 35, extremo: M1.6 x @
0.35 x 3) viene con el cilindro. En caso de CXSL25-LR 0.73 0.77 0.81 0.85 0.89 0.99 1.09 §
necesitar palancas adicionales, utilice la CXSM32-LR 1.33 1.43 1.53 1.62 1.72 1.96 22 S,
siguiente referencia para hacer el pedido: CXSL32-[1R 1.35 1.45 1.55 1.64 1.74 1.98 2.22 =
CXS06-48BK2777 (para todas las series) 3
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Serie CXS

Construccion: cojinetes de bronce

CXSMé6

[

7

|

o

‘ i 1 L) _ |
BY = ‘
‘ i ‘
/
& ! 3
I I
1 T T
I
1
Lista de componentes
N2 Descripcién Material Nota
1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro
2 | Vastago B Acero al carbono Cromado duro
3 | Junta térica NBR
4 | Vastago de bloqueo Acero especial
5 | Anillo elastico Acero especial
6 | Soporte de bloqueo| Aleacion de aluminio
7 | Eje de bloqueo Acero especial
8 | Muelle de bloqueo | Alambre de acero
9 | Junta térica NBR
10| Junta de bloqueo NBR
11| Palanca manual Acero especial

* Los componentes que no se encuentran en la lista de arriba son los mismos que para el modelo estandar.

Juego de juntas de recambio

Componentes

Didmetro (mm) Ref. juego de juntas

6 CXSRM6-PS
CXSRL6APS

10 CXSRM10-PS

CXSRL10APS

15 CXSRM15-PS

CXSRL15APS

20 CXSRM20-PS

CXSRL20APS

25 CXSRM25-PS

CXSRL25APS

32 CXSRM32-PS

CXSRL32APS

Incluye los elementos
del juego de juntas de
la pag. 14 ademas de
los nimeros 9 y 10 de
la lista de componentes
anterior.

+ Los juegos de juntas contienen los elementos de la pagina 14 y los nimeros 9y 10
de la lista anterior.
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Cilindro de vastagos paralelos con bloqueo en final de carrera Serie CX S

Dimensiones: 06, 610, 15

(o]
(o
®
o
CXs6-CR 5 » o
Insercion de la palanca manual 1.7 bid 3
/ ©
Q
L —$—€) (@) 8_
“ © =
[e¢]
~ 285 o
Hexagonal (distancia entre caras 10) o
o
Y74 (o)
0
SS 5 @
on
=
[V8
= - - (mm) >
2 Modelo Ss | zz Q
| —©--© - CXSTI6-10R | 75 | 885 L
I+ - — — CXS[16-20R 85 98.5 o
o o CXSC6-30R | 95 | 1085 S
]
EEEE CXSCI6-40R | 105 | 1185 >
CXS[J6-50R 115 128.5 3
* Las dimensiones no mencionadas en 2
la lista anterior son las mismas que o=
para el modelo estandar. ><‘-_Q
» =
10 @
Cxslly5-LIR @) =
3
. [<* ]
T =
! (%4
QD
I o
- — - o - —— - - o
[ 292
[ ==
D
o
=4
@ D
Insercién de la palanca manual 1.7 —9
o
8
-~
il o
[V
=
KK @
QD
({=]
(=]
z 2
ss Q8
z ofs
=3
=]
° S - — .
- =
@D
O - 2
T w
= o 2
© - - - © Modelo K o ’-g @
N N CXS[10-CIR | 6.5 |Distancia entre caras 12 S_:.. g"
CXS[15-00R | 8.5 |Distancia entre caras 13 8 ﬁ
w
o M
(mm) » @D
= o Q
Simbolo KK Ss 4 2z 5
C. 9.9,
Modelo Alrera 10 | 20 | 30 | 40 | 50 10 | 20 | 30 | 40 | 50 10 | 20 | 30 | 40 | 50 10 | 20 | 30 | 40 | 50 % g
CXS[110-CIR 19.5 245 80 | 90 | 100 | 115 | 125 | 30 40 50 97 | 107 | 117 | 132 | 142 o« 8
CXS[15-C1R 20.5 90 | 100 | 110 | 120 | 130 35 45 109 | 119 | 129 | 139 | 149 g
= Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. §
[5)
2
>
@
»
29
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Serie CXS

Dimensiones: 020, 925, 032

(2)
m=sa
o
oS
2)
Insercion de la palanca manual g1.7
_ T 5 T o) O—
o—1-—O0 T
KK
Hexagonal (O)
Y44
SS
Y4
Lo | = = -
_@_ = = = ™
oo ———T
(mm)
Modelo (0]
CXS[120-CIR |Distancia entre caras 13
CXS[125-01R |Distancia entre caras 16
CXS[132-[]R |Distancia entre caras 19
(mm)
Simbolo KK SS 4 727
C.
Modelo Arera 1102030405075 [100[ 10]20] 30 40]50] 75 [100] 10|20 [ 30 [ 40] 5075 [100] 10]20]30] 40]50] 75 [100
CXS[J20-CR 22 27 | 22 {100|110{120(130{140|170{190 40 60 80 (124(134(144({154|164|194|214
CXS[125-CR 245 ‘ 29.5 ‘ 24.5 107({117(132|142|147|172|197| 40 60 80 [131(141[156|166|171|196|221
CXS[132-CIR 29 ‘ 34 ‘ 49 [122{132{142|152|162|192|232| 50 70 ‘ 90 152{162(172]182|192|222|262

+ Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

30

o
S



Cilindro de vastagos paralelos con bloqueo en final de carrera Serie CX S =
o
&
Posicion adecuada de montaje del detector magnético para deteccion a final de carrera o o
é (2]
°3
Entrada eléctrica: hacia dentro Entrada eléctrica : hacia fuera e
Q
B D Q
| O
\ f) =
— — , = ==
. i 2
] B &
A\ L A\ L m
| S | o & o
! \ @ 4 §<) g
] ] 23]
o s o )
— - W = 17 = — ﬁ/é — T — :
\J o H Q
A c 2
g D-27,D-28,D-Y7OW | D-Y6LJ, D-Y7CIV
D'(an:”nf;m A B | D-Y50,D-Y70J D-Y7OWV EAEL
(& D (& D C D @)
6 155 | 245 | 11.5(10)|205(19) | 13 22 55 145 93
10 225 | 225 |185(17) | 185(17)| 20 20 125 125
15 30.5 245 26.5 (25) | 20.5(19) 28 22 20.5 14.5
20 38 27 | 34(32.5) | 23 (21.5) 36 24.5 28 17
25 38 34 | 34(325) | 30(285) | 36 315 28 24
32 48 39 44 (42.5) | 35(33.5) 46 6.5 38 29

o mm mm mm Em EE Em Em EE EE Em RN EE EE N RN RN Em AN RN EE BN EE Em Em Em Em Em oy

I EI montaje del detector magnético y las dimensiones de montaje !
! son los mismos que para el modelo estandar. Véase pagina 18.

e e o o o e e e e e e ]
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CXS w

Cilindro de vastagos dobles paralelos

Serie CXSW

26, 910, 815, 920, 625, 032

Forma de pedido

Modelo rosca conexion

Simbolo| Modelo [Didmetros
Rosca M | 26 a 620
B Rc 1/8
TN NPT 1/8 | 925, 932
TF G 1/8

20

Y7BW

S

Modelo de véstagosl
dobles paralelos

Guias¢

1(|)0

Casquillos de friccion

=

Rodamientos lineales a bolas

Diametro/Carrera ¢

Diametros |Carreras estandar (mm)
6 10, 20, 30, 40, 50
10, 15 10, 20, 30, 40, 50
20,25, 32 10, 20, 30, 40, 50,

75,100

l N2 de detectores magnéticos

- 2 uns.
S 1un.
n "n" uns.

» Detector magnético

=

[ Sin detector magnético (con iman integrado) ]

= Seleccione el modelo de detector disponible de la siguiente tabla.

Detectores magnéticos aplicables: Véase de la pag. 40 a la 48 para mas informacion sobre los detectores magnéticos.

Funcién Entrada Led |Cableado Voltaje Detector magnético  |Longitud de cable (m)*
Mod. ; il | : Entrada eléctrica 0.5 3 5 Cargas aplicables
especial eléctrica (indicador| (salida
= ( ) 2.2 AC Perpendicular| Enlinea | (-) (L) 2)
he]
3 3hilos| — 5V — — Z76 ® ® — | Circuito CI —
o
o Si
2
‘:_' — Salida 12v 100V — Z73 [ J [ J [ J —
o i .
3 d'recéla 2hilos | 24V Relé, PLC
b acable 100V _ — eireui
a No SV, 12V henos Z80 ® ® Circuito CI
(SNhF',lﬁ? Y69A Y59A ) ) e)
5V, 12V Circuito ClI
— N Y7PV Y7P e | o | O
o
o
‘9 2 hilos 12v Y69B Y59B ° ° o —
g
i . , 3 hilos YZNWV .
) Salida Si (NPN) 24V — Y7NW o o O Relé, PLC
8 | ndicacion direc;f 5V, 12v Circuito Cl
S | diagndstico | @cabie 3 hilos Y7PWV Y7PW ) ) o)
2 (2LED) (PNP)
3
Y7BWV Y7BW ) ) o)
2 hilos 12V -
Resistente al agua _
(2 LED) Y?IBA | — | @ | O
= Simbolos de la long. de cable: 0.5m ........ — (Ejemplo) Y59A
3m.......... L Y59AL
5M e z Y59AZ

Nota) Los detectores de estado solido marcados con el simbolo "O™ se fabrican bajo demanda.
Y7BAL no es compatible con los tamafos 210, 815 y 20. Pidalo por separado.
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made o} _ . .
Ejecuciones especiales

Véanse las ejecuciones especiales de
la serie CXSW de la pagina 49 a la 52.

Cilindro de vastagos dobles paralelos Serie CX S W

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm)

6 | 10 [ 15 | 20 | 25 | 32

Fluido

Aire comprimido (lubricacién no necesaria)

Presion de prueba 1.05MPa

Presiéon max. de trabajo 0.7MPa

Presién min. de trabajo 0.15MPa 0.1MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10° a 60°C (sin congelacion)
Velocidad de trabajo 50 a 500mm/s

Amortiguacion

La amortiguacion es estandar en ambos lados

Rango regulable de carreras

0 a—10mm en comparacion con la carrera estandar
(Extremo extendido: 5mm, extremo retraido: 5mm)

Tamaino de conexion

M5 \ 1/8

Guias

Casquillos de friccion, rodamientos lineales a bolas (mismas dimensiones para ambas)

Carreras estandar

(mm)
Modelo Carreras estandar Carrera larga

CXswLd] 6 10, 20, 30, 40, 50 —

cxXswialio

CXSWLI15 10, 20, 30, 40, 50 75,100, 125, 150
CXswil20

CXSWCI25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 125, 150, 175, 200
CXswiI32

= Véase "Ejecuciones especiales" en la pagina 50 para carreras largas (p. ej., carreras fuera del rango de carreras estandar).

Esfuerzo tedrico

Vodelo E%g}ggg A efezctiva Presion de trabajo (MPa)

(mm) (mm?) 01 | 02 | 083 | 04 | 05 | 06 | 07
CXSwCI 6 4 31 4.6 6.2 9.3 124 | 155 | 186 | 21.7
CXswCi10 6 100 10 20 30 40 50 60 70
CXSw[I15 8 252 252 | 504 | 75.6 101 126 151 176
CXSW[I120 10 471 471 94.2 141 188 236 283 330
CXSWL[I25 12 756 75.6 151 227 302 378 454 529
CXSW[I32 16 1206 121 241 362 482 603 724 844

Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presién (MPa) x Area efectiva (mm?)

Tabla de pesos

O
:

(kg)
Carrera estandar (mm)
Modelo
10 20 30 40 50 75 100
CXSWM 6 0.11 0.13 0.14 0.16 0.17 — —
CXSWL 6 0.12 0.13 0.15 0.16 0.18 — —
CXSWM 10 0.24 0.26 0.28 0.30 0.32 0.37 0.42
CXSWL 10 0.25 0.27 0.29 0.31 0.33 0.38 0.43
CXSWM 15 0.43 0.45 0.48 0.51 0.54 0.61 0.68
CXSWL 15 0.47 0.50 0.52 0.55 0.58 0.65 0.42
CXSWM 20 0.71 0.74 0.78 0.82 0.85 0.95 1.04
CXSWL 20 0.75 0.79 0.82 0.86 0.90 0.99 1.08
CXSWM 25 1.06 1.11 1.17 1.22 1.28 1.41 1.55
CXSWL 25 1.07 1.12 1.18 1.23 1.29 1.42 1.56
CXSWM 32 2.04 2.12 2.21 2.29 2.38 2.59 2.81
CXSWL 32 2.06 2.15 2.23 2.32 2.41 2.62 2.83
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Serie CXSW

Condiciones de trabajo

Peso maximo de carga—

Cuando se monte el cilindro como se muestra
en los diagramas inferiores, el peso maximo
de carga W no deberia sobrepasar los valores
indicados en el grafico.

W
w
LSS SIS
4 ~+—— CXSWM (Casquillos de friccion)
_ =]~ — - CXSWL (Rodamientos lineales a bolas)
35 = —
— TE e =d =
\\\ } 232
5 3 —
=4 Tt -- - ceello | A
= —_—T } 925
T 25
<1
o
(o] —
° 2 ——=—=—==F———
’E;, B e e } 220
8 1.5
Iy
IR e e -2 1)
1 7
(R e — — | 75T
o ==z--—_-—: g6
0 20 40 60 80 100
Carrera del cilindro (mm)

Nota) Consulte con SMC el peso max. de carga
para carreras largas dependiendo de sus
condiciones de uso especificas.

Precision antigiro
La precision antigiro 6° sin una carga, debera
ser menor o igual que el valor indicado en la
tabla inferior como referencia.

Carcasa

= - Placa

Diametro (mm) 6a32

CXSWM (Casquillos de friccion)

+0.1°

CXSWL (Rodamientos lineales a bolas)

Flexion de la placa final

En el siguiente grafico se muestra una flexion
X aproximada de la placa final sin carga.

——

Flexion X

Vastago fuera

Diametro (mm) 6 a 32

CXSWM (Casquillos de friccion)
CXSWL (Rodamientos lineales a bolas)

+0.03mm

Energia cinética admisible

Un cilindro montado verticalmente no debera
sobrepasar los rangos de peso de carga y
velocidad indicados en el grafico inferior. Un
cilindro montado horizontalmente debera actuar
con un peso de carga menor que los rangos
indicados en el gréfico de la izquierda.

La velocidad del cilindro se debera ajustar
mediante un regulador de caudal.

CXSWII32

40 \
CXSWL125
20 ] \
CXSWLI20
10 [CXSWLI15 \\\
N\ AY \
\ \ \
ANANN
AVEAN
4 [cxswiito \
e A\
=, \
5 CXSW6
[
o 1 \\ O
kel AV
§ L \
a 05
0.4 \
0.3
0.2
0.1
0.05
0 50 100 200 300 500 1000
Velocidad del cilindro Vp (mm/s)
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Construccion

Cilindro de vastagos dobles paralelos Serie CX S W

CXSWM Cojinetes de bronce

@gﬁﬁ@a 12 225

rsxo

‘Pﬂwﬁ

SX2

. ,
ol B b o

CXSWL Rodamientos lineales a bolas

‘Bipowe uog| Jepuelsa ojopoy\ (01oedwod ojspo

SX0

s

ewinau

5 s b R

(Embolo)

CXSWwL10, 15
O
x
()
CXswCl6 CXsSwCI10 CXSwL125, 32
Lista de componentes Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcién Material Nota

1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 13 | Anillo elastico Acero especial Niquelado

2 | Vastago A Acero al carbono Cromado duro 14 | Apoyo del tope Resina sintética

3 | Vastago B Acero al carbono Cromado duro 15 | Rodamientos de bolas —

4 | Culata anterior/Rodamiento |Aleacion de aluminio 16 | Espaciador guia Resina sintética

5 | Placa Aleacion de aluminio Anodizado duro 17 | Tope elastico Poliuretano

6 | Embolo A Aleacion de aluminio Cromado 18 | Tapon Acero al cromo Niguelado

7 | Embolo B Aleacion de aluminio Cromado 19 | Sujecion de junta Aleacién de aluminio

8 |Iman Material magnético 20°| Junta del émbolo NBR

9 | Tornillo del tope Acero al carbono Niquelado 21*| Junta del vastago NBR

10 | Tuerca hexagonal Acero al carbono Niquelado 22'| Junta térica NBR

11 | Tornillo Allen Acero al cromo Niquelado 23 | Junta térica NBR

12 | Tomillo de cabeza hueca hexagonal|  Acero al cromo Niguelado « Los juegos de juntas contienen los elementos del 20 al 22 y se pueden pedir

Nota) El vastago para CXSWL es templado.
Juego de juntas de recambio

mediante la ref. del juego de juntas que corresponde a cada diametro. Sin embargo,

para CXSWL15 hay dos tipos de junta tdrica (22). Para los otros tamafos, hay

disponible un tipo de junta térica.

Componentes

Diametro (mm) Ref. juego de juntas

o CXSWM6-PS
CXSWL6-PS

0 CXSWM10-PS

CXSWL10APS

" CXSWM15-PS

CXSWL15APS

" CXSWM20-PS

CXSWL20APS

CXSWM25-PS

25 CXSWL25APS

CXSWM32-PS

82 CXSWL32APS

Elementos del
20 al 22 de
la tabla anterior.

O
.

En CXSWLS6, el componente 16 se realiza en una aleacién de aluminio.
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Serie CXSW

Dimensiones: 6, 210

13 z 13
CXswile ®. @ 09 o)
) © Modelo S SS | Z2Z Y4 w
] CXSWLI6-10 10 66 | 103 | 40 46
=== == CXSW16-20 | 20 | 76 | 123 | 50 | 56
- CXSWL16-30 | 30 | 86 | 143 | 60 | 66
2 < © CXSWLCI6-40 40 96 | 163 | 70 76
@ CXSWLI6-50 50 | 106 | 183 | 80 86
10 w (10) - 4-M3 con prof. 4.5 * Para CXSWI6-10 y CXSWI6-20 sélo, una parte del raill
(lado opuesto: igual) del detector (dimensiones sefaladas con "s") estd
ranurada para facilitar el montaje del detector magnético.
®, [} ]
& e
R ap e
[Te]
22.5 Y
22.5
4-M5 con prof. 4.5
(Conexionado) (lado opuesto: igual)
Y74
5.5 8 SS 8 S
2-03.4 pasante
) 2-¢6.5 avellanado con prof. 3.3
3 2.75 13 6 (13) 16
2-M3 x 5L el 1 a7
(Tornillo 12 o v—L
de boca hexagonal)| | | ||
Bl === (o]
: - |
I3 . == I
N~ Y- =} =}
S A A ©- - & - B8l% T
tf o " le
10 n[— - 7.2
@ — 9 S
& 12%*
4-M3 o/ 2-M2.5 x 6L
(pasante) o (Tornillo |7l
2-M3 x 12.5L (Perno de cabeza hexagonal) Allen)
2-M3 (Tuerca hexagonal) 4-M3
asante
cXswtiio (p )
4-M3 con prof. 5 L4 (20) (2) (20) (mm)
2-M4 Modelo S SS | Z2Z Y4
con prof. 7 S | cxswOi10-10 | 10 | 92 | 136 | 52
8 o
Y § | CXxswi10-20 | 20 | 102 [ 156 | 62
o $ CXSWLI10-30 30 | 112 | 176 | 72
f"o @ = = o | CXSWCI10-40 40 | 122 | 196 | 82
@ S | cxswri10-50 50 | 132 | 216 | 92
4 & CXSWLI10-75 75 | 157 | 266 | 117
8 S E| CXSWII10-100 | 100 | 182 | 316 | 142
20 2 (20 gi CXSWL[I10-125 125 | 207 | 366 | 167
‘ 8 CXSW[I10-150 150 | 232 | 416 | 192
4-M3 con prof. 4.5 « Para CXSWI10-10 y CXSWII10-20 sdlo, una parte del
o / | rail del detector (dimensiones sefaladas con ":") esta
3 i ‘ ] [ ranurada para facilitar el montaje del detector magnético.
[To) — — @ p—
Ho T v\i_'@ e
~ o
30 ‘ 30 N
4-M5 con prof. 4.5
(Conexionado) (lado opuesto: igual)
2-03.4 pasante
2-¢6.5 avellanado con prof. 3.3 77
8 9 SS 9 S 8
4 20 Y4 20
2-M5 x 5L ‘ . (20) 17
(Tornillo PR 1,115
de boca hexagonal) J_2_1 ) _
o
"o g__::J = : | {g
© A_F?_ glo ‘— @ — _\‘ﬁ ovA_‘_,%
& ! | Y ¥ NN ]
ol 8 iz o °
L9 5 — g — o
© 2 - = ad ] 2-M3 x 10L
B ‘Lz, (Tornillo
& 7.5 Allen)
4-M3 2-M4 x 14.5L (Perno de cabeza hexagonal) 4-M4
con prof. 5 2-M4 (Tuerca hexagonal) (pasante)
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Cilindro de véstagos dobles paralelos Serie CX S W =
o
)
Dimensiones: 015, 220 )
(9]
<>,<, (2]
mm
CXSWLI15 (mm) P O
4-M4 x 0.7 con prof. 6 5 (25) 2 (25) D Modelo S |SsSs |2z | z 3
o-M5 8 | CXSWLI15-10 10 | 105 | 153 | 55 O
con prof. 8 8§ | CXSW15-20 20 | 115 | 173 | 65 8
%]
% o x CXSW[I15-30 30 | 125 | 193 | 75 6"
o o | CXSW[I15-40 40 | 135 | 213 | 85
G -© = is3 _ 8 | cxswii15-50 50 | 145 | 233 95 =
N N S [cxswois7s 75 | 170 | 283 | 120 8_
ad © g = CXSW[115-100 100 | 195 | 333 | 145 [0
O/ CXSW15-125 | 125 | 220 | 383 | 170 o
25 @ @5) _ S [cxswots-1s0 [ 150 [ 245 [433[195 |Q
“l"\é"‘ con P;°‘f-.5 | « Para CXSWLI15-10 y CXSWII15-20 sélo, una parte del | ) ()
© (lado opuesto: igual) rail del detector (dimensiones sefialadas con "+") esta E"'
A ] L6 o ’/ 1 ranurada para facilitar el montaje del detector magnético. 3‘
1 p d ==
o ] — + Q.
5 D
385 | 38.5 & =
4-M5 con prof. 4.5 o
(Conexionado) (lado opuesto: igual) o
=
Y44 QD
10 9 SS 9 S 10 3
2-M6 x 5L 5 25 z (25) 20 (=]
(Tornillo L 2.94.3 pasante 1,118 e¥=2
de boca hexagonal) ﬁ‘ ngb 2-¢8 avellanado con prof. 4.4 (>,<>‘P
3 =
Ly / B 2
 S— = E==4 © c
& . = / . 3
2 e | © © RN =
ot | L ® " 8
ol & -4 = —=t ¢ 3]
4-M4 o & 12" —_—
con prof. 6 8 & - o
v 9 2-M5 x 10L =]
2-M4 x 14.5L (Perno de cabeza hexagonal) 4-M5 (T-ornirlo %
\2-M4 (Tuerca hexagonal) (pasante) Allen) o
CXSWLI20 O =h
4-M4 f. 6 6 30 2) 30 (mm) <>I<> =
e e (30, .. (30) Modelo s |ss|zz] z 8
%M\ CXSW120-10 10 | 120 | 178 | 60 8
Y 3 | CXSWL120-20 20 | 130 | 198 | 70 =
N —‘ ;§ CXSW[120-30 30 | 140 | 218 | 80 2
o 1% = g CXSW[120-40 40 | 150 | 238 | 90
o o CXSW[I120-50 50 | 160 | 258 | 100 Q-
id & [cXswi20-75 75 | 185 | 308 | 125 =
30 @ (30) CXSW[I20-100 100 | 210 | 358 | 150 <S
| B o D
8-M4 con prof. 6 (lado opuesto: igual) %A CXSWLJ20-125 125 | 235 | 408 | 175 o
P o / ‘o & | CXSWLI20-150 150 | 260 | 458 | 200 8‘
) — 0| CXSWI20-175 | 175 | 285 | 508 | 225 o
L — ° I S | cXswm20-200 | 200 | 310 | 558 | 250 g
™ 44.5 / 0 44.5 u'\, * Para CXSW[J20-10 sdlo, una parte del rail del detector 93‘
ol - ',: - « (dimensiones sefialadas con "+") estd ranurada para QD
- 4-M5 con prof. 4.5 facilitar el montaje del detector magnético. D
(Conexionado) (lado opuesto: igual) 8
2-M8 x 6L 2z é ‘?
(Tornillo 1212 sS 12 S 12 Sa
de boca hexagonal) |g 30 y4 (30) 25 g: o
PN 2-05.5 pasante 1,123 Q3
3 qf’ 2-¢9.5 avellanado con prof. 5.3 8 w
A / - o M
- # / — » O
¢ = 1 B 2
& L o o 9
F | @ I7% 3ly < - U=}
2 N N 3 8 g
- * 1P w
o fi _ = o -
3 [1°]
4-M4 / e ) g8* Q
con prof. 6 « q;Q{‘b ’LR 11.5 %
2-M6 x 18.5L (Perno de cabeza hexagonal) 4-M5 2-M6 x 12L g
\ 2-M6 (Tuerca hexagonal) (pasante) (Tornillo 3

Allen)
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Serie CXSW

Dimensiones: 025, 332

4-M5
CXSW[125 conprof. 7.5 6 (30) (2) (30) (mm)
2-M8 con prof. 12 Modelo S SS | zz 4
A o CXSW[125-10 10 | 122 | 180 | 62
3 | CXSWLI125-20 20 [ 132 | 200 | 72
o C
it __@___g ;g CXSW[125-30 30 | 142 | 220 | 82
© g CXSWL[125-40 40 | 152 | 240 | 92
i ° @ | CXSWI125-50 50 | 162 | 260 | 102
® H
8-M5 con prof. 7.5 (lado opuesto: igual) o CElE s 75 | 187 | 310 | 127
3 / @ " CXSW[125-100 | 100 | 212 | 360 | 152
' L) S | CXSW[125-125 | 125 | 237 | 410 | 177
) —|7 | gg CXSWLI25-150 | 150 | 262 | 460 | 202
. ¢ o—od 31« o | CXSWLI25-175 | 175 | 287 | 510 | 227
n [ ¢ £ 19 S | cxswri25-200 | 200 | 312 | 560 | 252
Te}
46 o * Para CXSW[I25-10 sdlo, una parte del rail del detector
46 (dimensiones sefaladas con "+") estd ranurada para
'4-1/8 con prof. 6.5 facilitar el montaje del detector magnético.
(Conexionado) (lado opuesto: igual)
Y4
12 12 SS 12 S 12
2-M8 x 6L i |20 i Z 20 39
-M8 x J 2-96.9 pasante
(Tornillo 8* (b?g 2011 P lanad 6.3 1,1.28
de boca hexagonal) I—Q/g\ -g11 avellanado con prof. 6. -
LK |
8 T 3
3 T+ 7 | E@ &/aae 8%% T
? © J&_ N @ ©
72’ = = Fanid i -'
o & *
o s e 14]
4-M5 4-M6 (pasante)
75 2-M6 x 18.5L (Perno de cabeza hexagonal)
conprer. - 2-M6 (Tuerca hexagonal) 2-M6 x 14L
g (Tornillo
Allen)
CXSWI32 8. L0 @ 050 (mm)
4-M5 con prof. 8 2-M8 . Modelo S |[SS |22 | z
.12
EM\ _ | CXSWOI32-10 | 10 | 143 | 213 | 83
r \ I | CXSWLI32-20 20 | 153 | 233 | 93
. | | S | CXSW32-30 | 30 | 163 | 253 | 103
N 1]
Cﬂ) H -0 o & $ CXSW[132-40 40 | 173 | 273 | 113
~ ‘ o | CXSW[I32-50 50 | 183 | 293 | 123
ol 8 CXSW[132-75 75 | 208 | 343 | 148
= CXSW132-100 | 100 | 233 | 393 | 173
% @ (30) 8-MS con prof. 7.5 S | CXSWII32-125 | 125 | 258 | 443 | 198
(lado opuesto: igual) 5| CXSWI32-150 | 150 | 283 | 493 | 223
@ ©>| CXSW[I32-175 | 175 | 308 | 543 | 248
- & fo & | CXSWI132-200 | 200 | 333 | 593 | 273
o g s © ? Jﬁﬁ 1° * Para CXSWI32-10 sélo, una parte del rail del detector
. ) (dimensiones sefhaladas con "#") estd ranurada para
56 56 facilitar el montaje del detector magnético.
4-1/8 con prof. 6.5 (Conexionado)
(lado opuesto: igual)
4
1614 SS 4 S 16
8 30 p4 (30) 8
2-M10 x 8L [ 2-06.9 pasante 38
(Tornillo 8" ng’-’ / 2-g11 avellanado con prof. 6.3 1.1, 36
© de boca hexagonal)_ 4 -
S é}
3 B
e Tt o 385 1
4-M5 1]
con prof. 8

2-M8 x 23L (Perno de cabeza hexagonal)
2-M8 (Tuerca hexagonal)

% ZS\VC

Q

4-M6 (pasante)

2-M8 x 16L
(Tornillo Allen)




Cilindro de vastagos dobles paralelos Serie CX S W

Posicion adecuada de montaje del detector magnético para deteccion a final de carrera

Entrada eléctrica: hacia dentro Entrada eléctrica: hacia fuera
A B

[1]
sy
|
sy

g D-27,D-Z8,D-YZOW | D-Y6[J, D-Y7(IV
D'(arm;m A | D-y50,D-y7O D-Y7OWV D-Y7BAL

B B B

6 13.8 9.8 (8.3) 1.3 38

10 285 24.5 (23) 26 _

15 35 31 (29.5) 325 —

20 425 385 (37) 405 _

25 435 39.5 (38) 415 335

32 54 50 (48.5) 52 44

o= mm Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em BN RN R Em Em Em Em Em Em oy

1 El montaje del detector magnético y las dimensiones de 1
1 montaje son los mismos que para el modelo estandar. I
L Véase pagina 18.
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Detectores tipo Reed: Modelo de montaje directo

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

Circuitos internos
D-A90(V)

'3 | Caade o0UT)

1 proteccion + narrén [Rojo]
: de contactos:

H . CD-P11 :
1 CD-P12 2 OUT( )
Azul [Negro]

~

i Cajade
1 proteccion
'de contactos;

—oOUT(+)
Marrén [Rojo]

i CD-P11 |
2 O 0UT(-)
Azul [Negro]

°
@
@

o
Q

h=3

g
3]
2
@
o

>

N

=4
o
v
o
X

Caracteristicas técnicas

Dimensiones

D-A9[], D-A9[ IV
Ref. detector magn. | D-A90 | D-A90V D-A93 | D-A93V D-A96 | D-A96V
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular | Enlinea |Perpendicular | En linea |Perpendicular
Cableado 2 hilos 3 hilos
Carga aplicable C.rcunchCL rele, Relé, PLC Circuito CI
AC
Voltaje Rango corriente cargal igz% 0 menos//&';(z)mi 24VDC/5 a 40mA 4 2 BVDC/20mA
0 menos/40m, a m
Corriente carga max. ch 100VAC/5 a 20mA
100V pc 0 menos/20mA
Circuito proteccion contactos No disponible
‘ e 2.4V o menos (hasta 20mA)
Caida de tension interna 0 3V 0 menos (hasta 40mA) 0.8V 0 menos
Indicador Ninguno El LED rojo se ilumina cuando esta conectado
e Cable .............. Cable de vinilo dleoresistente para cargas pesadas. 2.7, 0.5m

D-A90 (V), D-A93 (V): 0.18mm2 x 2 hilos (marrdn, azul [rojo, negro])
D-A96 (V): 0.15mm?2 x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro])

Tabla de pesos

(9
Ref. detector magn. | D-A90 | D-A90V | D-A93 | D-A93V | D-A96 | D-A96V
Longitud cable: 0.5m 6 6 6 6 8 8
Longitud cable: 3m 30 30 30 30 41 41

Cajas de proteccién de contactos

Los detectores modelo D-A9 no disponen de
circuitos de proteccion de contactos. Utilice una
caja de proteccién de contactos con una carga
de induccién cuando los cables midan 5 metros
o masy con 100VAC.

Ref. Tensién Longitud de cable

CD-P11 | 100VAC |Lado conexion detector: 0.5m
CD-P12 | 24vDC | Lado conexion carga: 0.5m

Como los detectores D-A90 V no disponen de
un voltaje especifico por debajo de 100VAC,
seleccione un modelo de detector basandose en
el voltaje que se va a utilizar.

Circuitos internos
CD-P11

Inductancia

Supresor
de picos

ouT
Azul [Negro]

Inductancia

CD-P12 _Inducta

: OoUT(+)
o ZEE e
I 1
|
1 ; ouT(H)

Azul [Negro]

D-A90, D-A93, D-A96

LED indicador

! " D-AZ0 no dispone de
Tornillo de cabeza | LED indicador

M2.5 x 4

P . =)
ranurada e 827 il
(=] T =
or [ -
10
10— Posicion més sensible
s . M2.5 x 4 22
. *_Posicién més sensible o8 Tornillo de cabeza |3
_.2|L_‘ -t ranurada 1
R g S— T3} |
T —t+ | - .
gr, ) — . —— . i - :@-
' LED indicador
' 22 D-AS0V no dispone
(24.5) de LED indicador

La dimension entre ( ) es para el modelo D-A93.
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y L] L] L]
n
Detector de estado solido: Modelo de montaje directo =
Qo
D-M9N(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V) s
o©
X0
o
Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos _g
Salida directa a cable PLC: Controlador l6gico programable g
® Se ha reducido la corriente de carga D-M90/D-M90V (con LED indicador) 8-
de 2 hilos (2.5 a 40 mA). Ref. detector magnético | D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
® Sin C?.ble o . Direccion de la entrada eléctrica| En linea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular g
® Se utiliza un cable con certificacion UL Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos o
(modelo 2844). _ Tipo de salida NPN [ PNP — %
® Laflexibilidad es 1.5 veces superiora ", apiicable Cirauito IC, relé, PLC Relé 24 VDC, PLC o)
la del modelo convencional Tension de alimentacion 5,12, 24 VDC (4.5 a 28 V) — S o
° Somgaracgl)n f(lie %’IVIC)' | Consumo de corriente 10 mA o menos — (0] g)'_
SO e_f_ca e eXIt ,eden a Tensioén de carga 28 VDC o menos | - 24 VDC (10 a 28 VDC) [«'}
especilicacion estandar. Corriente de carga 40 mA o menos 25a40 mA g_
- Caida de tension interna 0.8 V o menos 4V 0 menos )
- — — Corriente de fuga 100 p/A 0 menos a 24 VDC 0.8 mA 0 menos -
- s V LED indicador EI LED rojo se ilumina cuando esté conectado. o
. -l Estandar Seglin normas CE g
® Cables D
Cable de vinilo 6leorresistente de gran capacidad: @ 2.7 x 3.2 elipse 3
D-M9B(V) 0.15 mm?2 x 2 hilos o
D-MON(V), D-M9P(V)  0.15 mm2 x 3 hilos o=
Nota 1) Véanse los detalles de los detectores de estado solido con conector precableado en el catalogo. xﬁ'
. : Nota 2) Véanse en el catalogo las caracteristicas comunes de los detectores de estado solido y wm:
o las longitudes de cable. 1
Al -
= o ¢ Tabla de pesos 3
- O~
Unidad: g :—;
., Ref. detector magnético D-M9IN(V) D-M9P(V) D-M9B(V) ;
A\Precaucion o5 s o - o
Precauciones de trabajo '-0”9"“?”39 cable g 41 41 38 R
Fije el detector con el tornillo suministrado 5 68 68 63 8
instalado en el cuerpo del detector. El . . —_—
detector podria resultar dafiado si se usan Dimensiones o
otros tornillos. Unidad: mm é '}
Circiito | del d o D-M9DI & o
ircuito interno del detector magneético I - i—)l_o ¢ } ——=—1H 8
D-M9N(V) 6 |Posici()n mas sensible =
DC (+) 22 | ('_2
. Marrén [
= Tornillo de montaje M2.5x 4 ¢ -
2°5s Tornillo de cabeza ranurada -4
38% ouT LED indicad —
Sos Negro indicador 2.6 3
3 = —— ?Er 2
DC () o2
""""""""""""" * Azul ~ 2 ; é g—
22 é §
D-M9P(V) -
: —ODC (+ P
|  Verton D-M9CIV S
222 > 3
RS :
HO£S ——oouT § g
s 3
' +ODC (- f=rl
oo Y Azul 8 a
© =
D-M9B(V) = s b} 2
___________________________ =}
0 OUT (+) - 12 s
! | 1 Marrén . . - =1
: Tornillo de montaje M2.5 x4 ¢  LED indicador D =
° : - D D
o5 ' Tornillo de cabeza ranurada 3 » $
388 A 2 32 d o
Ses—L T ] S 3
: , +_o—me] g
: Loout @ | 6 [Posicion mas sensible =2
"""""""""""""" ‘Azl 20 | g
w
41
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Detector de estado solido con indicacion en 2 colores:
Modelo de montaje directo

D-MONW/(V)/D-M9PW(V)/D-MIBW(V)

Salida directa a cable

Salida directa a cable

® Se ha reducido la corriente de carga de
2 hilos (2.5 a 40 mA).

® Conforme a RoHS

® Se utiliza un cable con certificacion UL
(modelo 2844).

® | a flexibilidad es 1.5 veces superior a la
del modelo convencional
(comparacion de SMC).

® Uso de cable flexible en la especificacion
estandar.

® | a posicién 6ptima de trabajo se puede
determinar mediante el color del LED.
(Rojo — Verde — Rojo)

e

Circuito interno del detector magnético
D-MONW(V)

o DC (+)
1 Marron

Circuito
principal del
detector

DC (+)
Marrén

——0o OUT (+)
Marron

Circuito
principal del
detector

___________________________

LED indicador / Método de sefializaciéon
ON

Rango de trabajo OFF

I I
I I
{ Display | '
] I

Rojo 1 Verde 1 Rojo

Posicion optima de
trabajo

42

Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos

PLC: Controlador lo6gico programable

D-M9OIW/D-M9OWYV (Con LED indicador)

Ref. detector magnético | D-MONW |D-MONWV| D-MOPW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV
Direccion de la entrada eléctrica | En linea | Perpendicular| En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN \ PNP —

Carga aplicable

Circuito Cl, relé Cl, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tensién de alimentacion

5,12,24 VDC (4.5 a 28 VDC)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos ‘ —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o menos

2.5a40 mA

Caida de tension interna

0.8 Vo menos a10 mA (2 V o menos a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 pA o menos a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

Tension interna Posicion de trabajo -« El LED rojo se ilumina.

caida Posicion éptima de trabajo -« EI LED verde se ilumina.
Estandar Segun normas CE

® Cables

Cable de vinilo 6leorresistente de gran capacidad: @ 2.7 x 3.2 elipse

D-M9BW(V)

D-MONW(V), D-MOPW(V)

0.15 mm2 x 2 hilos
0.15 mm?2 x 3 hilos

Nota 1) Véanse los detalles de los detectores de estado sélido con conector precableado en el catalogo.
Nota 2) Véanse en el catalogo las caracteristicas comunes de los detectores de estado solido
y las longitudes de cable.

Tabla de pesos

Unidad: g
Ref. detector magnético D-M9ONW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5 8 8 7
Longitud de cable 1 14 14 13
[m] M 41 38
5 68 68 63
Dimensiones
Unidad: mm
3]
(s
D-M9CIW ¢
f =t
6 ‘Posicic’m mas sensible
22
Tornillo de montaje M2.5 x 4 ¢
Tornillo de cabeza ranurada
LED indicador 26
= SE == &
<| ®© ~
(] 22 N
D-M9CIWV

.27
1A—| >
i x4

2.6

Tornillo de montaje M2.5 x 4 ¢ LED indicador

Tornillo de cabeza ranurada

O

<} [ St

2 132 ©
[l A

6 ‘ Posicién més sensible
20

o —

@
ai

SVC



Indicacidn en 2 colores resistente al agua
Detector de estado sélido: Modelo de montaje directo

D-MONA(V)/D-M9PA(V)/D-M9BA(V)

o
Q.
®
o o
X0
»o
P L. - &« 3
Salida directa a cable Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos =
Salida directa a cable PLC: Controlador légico programable g
® Modelo resigtente al agua (refrigerante) . D-M9TIA(V) (con LED indicador) 8-
° Sze g‘a aeoduc'j“do la corriente de carga de 2 hilos "y, de getector magnéticd] D-MINA |D-MONAV| D-M9PA |D-M9IPAV| D-M9BA |D-MIBAV
(25a . .,m ) . . Direccion de la entrada eléctrica| En linea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular g
® | a posicion 6ptima de trabajo se puede Tioo de cablead 3 hilos 2 hilos (o)
determinar mediante el color del LED. Ipo de cableado o
(Rojo — Verde «— Rojo) Tipo de salida NPN [ PNP — @
® Uso de cable flexible en la especificacion Carga aplicable Circuito IC, relé, PLC Relé 24 VDC, PLC (o)
estandar. Tension de alimentacion 5,12,24 VDC (4.5a28 V) — 2 )
Consumo de corriente 10 mA o menos — (7 g’u-
Tension de carga 28 VDC 0 menos | - 24 VDC (10 a 28 VDC) g~
> Corriente de carga 40 mA o menos 2.5a40 mA o
. Caida de tension interna | 0.8 V.o menos a 10 mA (2 V o menos a 40 mA) 4V o menos 2
Corriente de fuga 100 yA o menos a 24 VDC 0.8 mA o menos
- Posicion de trabajo -« EI LED rojo se ilumina. ()
A ., LED indicador Posicion 6ptima de trabajo -« El LED verde se ilumina. g
Precaucion Estandar Marca CE QD
Precauciones ® Cables Cable de vinilo flexible oleorresistente de gran capacidad: @ 2.7 x 3.2 elipse (3)
Fije el detector magnético con el tornillo de D-M9BA(V) 0.15 mm? x 2 hilos o=
ajuste instalado en el cuerpo del detector. D-MONA(V), D-MIPA(V)  0.15 mm? x 3 hilos <
El detector podria resultar dafiado si se Nota 1) Véanse en el catélogo las caracteristicas comunes de los detectores de estado sélido. v
usa un tornillo no especificado. Nota 2) Véase el catalogo para las longitudes de cable. <‘=D
o
L. . Peso 3
Circuitos internos . -
Unidad: g =4
D-MONA(V) Modelo de detector magnético | D-MONA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V) o
05 8 8 7 g
Longitud de cable 1 14 14 13 o
(m] 3 41 41 38 S
5 68 68 63 9..
. . =3
Dimensiones X D
n—
Unidad: mm %
D-M9LIA o S S
[ ) —_
—— |
- B e @ %/ 2
L~ | 0L i Y
6,] Posicion mas sensible §
M2.5x 4 ¢ Iy
Tornillo de cabeza ranurada %
w
LED indicador o X =2
¥ O
(=2
< @5 = : 0
o 24 o =
: p——0OUT (+) 3
: ! Marr¢ 1
: P D-M9LIAV =
s ; Z
E vV © S o
|| O : 7 > D @D
i H [ © =
E : o 3 8
L +——00UT () —— © L o3
Azul - o =
P S8
L , O 6 | Posicion mas sensible ! m
LED indicador / Método de sefalizacion T 27 2%
ON o g2
T T M2.5x4¢ LED indicador o Q.
Rango de trabajo ! ! OFF Tornillo de cabeza ranurada (=4
| 1 1 1 8 8 D
| 1 I H w
. 1 1 H 2 32 ©
IDlsplay: : H — . < o
1 Rojo | Verde | Rojo I o
| = 8
> : 2
Posicion optima de © g
trabajo o 22 =4
2
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Detectores tipo Reed: Modelo de montaje directo

D-Z73, D-Z76, D-Z80

Caracteristicas técnicas

D-Z73, D-Z76 (con LED indicador)

Ref. detector magnético D-Z73 \ D-Z76
Entrada eléctrica En linea

Carga aplicable Relé, PLC Circuito ClI
Voltaje 24VDC 100VAC 4a8VDC
Corriente de carga max. y

rango de corriente de carga 5a40mA 5a20mA 20mA
Circuito proteccion contactos No disponible

Caida de tensién interna |2.4V o menos (hasta 20mA), 3V o menos (hasta 40mA) \ 0.8V 0 menos
Indicador El LED rojo se ilumina cuando esta conectado

D-Z80 (sin LED indicador)

Ref. detector magnético D-Z80

Entrada eléctrica En linea

Carga aplicable Relé, PLC, circuito CI

Voltaje 24V 3% 0 menos 48V5E 0 menos 100V$E 0 menos
Corriente de carga maxima 50mA 40mA 20mA
Circuito proteccion contactos No disponible

Circuitos internos

Resistencia interna

1 0 menos (incluye cable de 3m de long.)

D-Z73 e Cable .............. Cable de vinilo dleoresistente para cargas pesadas: 0 0.5m
D-Z76: 3.4, 0.2mm2 x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])
CSTESTTTTTTT Marron - ---------- : D-Z80: 83.4, 0.2mm?2 x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro])
] : Cajade |, OUT(+) D-Z73:92.7, 0.18mm?2 x 2 hilos (marrdn, azul [rojo, negro])
o s proteccion | Marrén
:_§ de contactos:  [Rojo]
2 L copr | Tabla de pesos
' o ! CD-P12 -0 OUT()
o : ANzul L L Azl (9)
[Negro] [Negro] Referencia detector magnético Longitud del cable: 0.5m Longitud del cable: 3m
D-Z73 6 31
D-Z76
e D-Z76 10 55
R CEEEEEE , DC(+)
E % LE H Marrén [Rojo] ) D-Z80 9 49
:QO: Resistenciaf
=3 N
é S greven_cié?i Negro [Blanco] pe . .
L8 e o Dimensiones
Lo : DC()
Azul [Negro]
D-Z73
D-Z80 -- 3
REEEEE \ s ) ~
18— } Gaiade +o0UT( d
s : : proteccion ! Marrén [Rojo]
S : 1 de contactos:
A . CD-P11 } . 12.5 _|Posicién mas sensible
' g : © CcD-P12 o OUT( ) M2.5 x 4 Tornillo cabeza 205
-------- ' t---------- Azul [Negro] ranurada -
N 123
Nota) Se recomienda utilizar una caja de gi oo o = = - -
proteccién de contactos en los siguientes "\ Indicador
casos para prevenir la reducciéon de la
vida del detector.
1. La carga es de tipo inductivo. D-Z276, D-Z80
2. La longitud del cable es de 5m o més. ’ = 5
3. El voltaje de carga es de 100VAC. o
Q
12.5 Posicién mas sensible
Indicador
El modelo D-Z80 no dispone de LED indicador
M2.5 x 4 Tomillo cabeza 27.6 PR
ranurada 25
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Detectores de estado solido: Modelo de montaje directo

D-Y594, D-Y69 23, D-Y7P(V)

rsxo

Caracteristicas técnicas

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (con LED indicador)

o
o
®
o
(2]
S
©
Q
(7]
==
o
Ref. detector magn. D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B g
a Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular | Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular o
' Cableado 3 hilos 2 hilos o
Tipo salida NPN \ PNP — D
Carga aplicable Circuito Cl, relé, PLC Relé 24VDC, PLC o o
Tension de alimentacion 5,12, 24VDC (4.5 a 28VDC) _ (>,<) 8
Consumo de corriente| 10mA o menos — E"'
Voltaje 28VDC o menos — 24VDC (de 10 a 28VDC) 3‘
Corriente de carga 40mA o menos 80mA o menos 5a 40mA %
9 PP 1.5V o0 menos -
Caida tensién interna| (0.8V 0 menos a corriente carga 10mA) 0.8V 0 menos 4V o menos
Corriente de fuga 100pA o0 menos a 24VDC 0.8mA o menos a 24VDC g)
Indicador EI LED rojo se ilumina cuando est4 conectado =
(o)
e Cable ............. Cable de vinilo flexible, dleoresistente para cargas pesadas: 3.4, 0 0.5m 3
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P(V): 0.15mm2 x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]) o
D-Y59B, D-Y69B: 0.15mm2 x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro]) o —
X
w
Tabla de pesos 4
[ o=
o =
_ L Longitud de cable f=N
Referencia detector magnético 3
0.5m 3m 8
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P, D-Y7PV 10 53 oo
Circuitos internos D-Y59B, D-Y698 9 50 _CQT
[ ==
D-Y59A, D-Y69A . . ®
Dimensiones =
pTeTTT e : 05
: +~—oDC(+) X o
! i Marrén [Rojo] D-Y59A, D-Y59B @ i — ) n—
i ' © S=—c
ClEL ! D-Y7P O+——-% %
ni —oour o
2 ﬁ : Negro [Blanco] 12.5 Posicion més sensible 2
PLE® ; @
H ' Tornillo de cabeza ranurada M2.5 x 4 3
: : DC(-) 25 < =
frmmmmmmmmmmmmeommeeeees ' Azul [Negro] - Indicador ] g‘
o @ real ) &
ol T - - - Ik - tg
D-Y7P(V) 29 (500) (3000) (5000) ‘ o g_
e - xS
. DC(H) D-Y69A, D-Y69B Qs
H : Marrén [Rojo] D-Y7PV E w
' : B 5 =
L2 s g o
© |58 : ‘ ) o
i 2= —o0UT |8 3
' (5] ! Negro [Blanco] @
H 3‘3 '8\ = Lz
: “—oDC(-) e =]
fommmmmmmommmmssmmsmonoees ' Azul [Negro] 3.4 ‘ g %
3. S
_ =3 3
D-Y59B, D-Y69B L e 23
0
........................... . ! ml o M
; 0OUT(+) 23
H | ' Marrén [Rojo] DS
' _ . 125 Posicion mas sensible o, .
B El B o O
| 23 H Tornillo de cabeza ranurada M2.5 x 4 D g
i e _K o~ @ »
: ‘3 3 ' 25 Indicador o
s ' il
Tell | SFE 1o :
: ©OUT(-) © A, g.
"""""""""""""" Azul [N
zul [Negro] 273 g
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Salida directa a cable

o

Circuitos internos

Caracteristicas técnicas

Detectores de estado solido con LED de 2 colores:
Modelo de montaje directo

D-YZNW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

D-Y7[IW, D-Y7LIWV (con LED indicador )

Ref. detector magn. | D-Y7ZNW | D-Y7NWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW |D-Y7BWV
Entrada eléctrica En linea |Perpendicular En linea |Perpendicular|  En linea |Perpendicular
Cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo salida NPN \ PNP _

Carga aplicable

Circuito CI, relé, PLC

Relé 24VDC, PLC

Tensién alimentacién

5, 12, 24VDC (4.5 a 28VDC)

D-Y7ZNW(V)
---",_K]—‘—O--"""“"""""": DC(+)
_ : Marrén [Rojo]
g5 —o0UT
= % Negro [Blanco]
g k=]
DC(-)
""""""""""""""" Azul [Negro]
D-Y7PW(V)
L e onc()
_ : Marrén [Rojo]
3 FoouT
38 i Negro [Blanco]
= % % 1
L oDC(-)
""""""""""""""" Azul [Negro]
D-Y7BW(V)
' ——00UT(+)
_ i Marrén [Rojo]
g3 w
57
0 0UT(-)
------------------- Azul [Negro]
Indicador
ON
Operatin H 1
raﬂge 9 i : OFF
Indication. | |
i Red Green: Red |
' ' Optimum
operating position
46

Consumo corriente 10mA o menos —
Voltaje 28VDC o menos — 24VDC (de 10 a 28VDC)
Corriente de carga 40mA o menos 80mA o menos 5a40mA
Caida tension interna (08Vo r:e.ri\s/a(Zo:rir:nat:;?ga 10mA) 0.8V 0 menos 4V o menos
Corriente de fuga 100A o menos a 24VDC 0.8mA o menos a 24VDC
Indicador Pos?c?(:)n c}e funcionamier_lto .......... LED rojo se iluming
Posicién 6ptima de trabajo ............ LED verde se ilumina
e Cable .............. Cable de vinilo flexible, 6leoresistente para cargas pesadas: 3.4, 0 0.5m

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V): 0.15mm? x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro])
D-Y7BW(V): 0.15mm?2 x 2 hilos (marrdn, azul [rojo, negro])

Tabla de pesos

(9
Longitud de cable
Referencia detector magnético e
0.5m 3m
D-Y7NW, D-YZNWV, D-Y7PW, D-Y7PWV 11 54
D-Y7BW, D-Y7BWV 11 54

Dimensiones

D-Y7NW, D-Y7PW
D-Y7BW

D-Y7NWV, D-Y7PWV
D-Y7BWV

O
2

R —

125 Posicién mas sensible

Tornillo de cabeza ranurada M2.5 x 4

ﬁ,f¢ Indicador <
?
NI Ao X
oy |WE & S )
29 (500) (3000) (5000)

(500) (3000) (5000)

3.4 l

S L
o} 0 °
125 Posicién mas sensible

Tornillo de cabeza ranurada

M2.5 x 4

2.5

Indicador




Detector de estado sélido resistente al agua con LED de 2 colores: —=—
Modelo de montaje directo

D-Y7BAL

Salida directa a cable

Caracteristicas técnicas

D-Y7BAL (con LED indicador )

rsxo

o
o
®
(o]
()
S
©
Q0
()
o
Modelo resistente al agua et delector agnet TYTEA
=z IS . . ntrada eléctrica n linea
(también al liquido refrigerante) ' . =
Cableado 2 hilos (o)
Carga aplicable Relé 24VDC, PLC %
Voltaje 24VDC (de 10 a 28VDC) 3
Corriente de carga 5a40mA (@) o
Caida de tension interna 4V o0 menos é on
Corriente de fuga 0.8mA o menos a 24VDC E,':
. Posicién de funcionamiento ....... LED rojo se ilumina = ]
Indicador Posicién 6ptima de trabajo ......... LED verde se ilumina %
e Cable .............. Cable de vinilo flexible, éleoresistente para cargas pesadas: 3.4, 3m, 0.15mm?2 =
x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro]) o
o
=
QD
Peso 3
o
)} o=
Ref — " Longitud de cable X
’ Uso ‘ eferencia detector magnético am n g
A\ Precaucién D-Y7BAL 54 pL
Consulte con SMC si se van a utilizar los g
detectores con algun liquido que no sea =2
agua. i
. . QD
Dimensiones o
S
Circuitos internos D-Y7BAL =
D
<
D-Y7BAL ‘0‘ S < 9..
| 3 | t‘g o) 5-
----- ,—K"--"""""""""IOOUT(+) } I x 2
i Marrén [Rojo] X g L _EF:E! (V2] o
g : - | ! @D
g2 —K Q
% w 62 Y
6| % 125 | Posicion mas sensible D
H il g -
! QD
0 OUT(-)
""""""""""""""" Azul [Negro] 33 o2 - 3000 -l <
Q.
2.5 (2]
[y
S
Indicador Y D
Y] _ T [eX =X
on s @l Hm<oe I —F— 28
Rango de [ @ 3
de deteccion OFF \. Indicador é w
- o =]
ilndicacio'ni i ; Tornillo de cabeza ranurada M2.5 x 4
| rojo i verde i rojo :
\. Posicion éptima
de operacion

O
2
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Conexiones y ejemplos

Conexion basica

Estado sdlido 3 hilos NPN Estado sdlido 3 hilos, PNP 2 hilos 2 hilos
(Alimentacion comun para detector y carga). <Estado sélido> <Tipo Reed> Marrén
.................................. Marren [ @O 11145
;
E [ [ ,:\ E ® E Circuito
- ! ! | Circuito ' de '
\ | Circuito Circuito Negro ®. e . " ! _
| principal principal [N [Blanco] O principal I@ : Peraied|
| | | . [ N ' efc. I
H Q e Azul i
e A S ol ' ” [Negro] I ERRREEEEEEEEE ol
(Alimentacion diferente para detector y carga). Marrén Marrén
Marrén R L pTTToToToIooes -~ 3 [Rojo]

[ A [Rojo] ‘ ' Gireuit

O ! ircuito |
H | g @® E Circuito __(‘9 1 de |
1| Circuito ©) i | principal @ ! proteccion| ! —
i | principal Blanco] _"_@ ! | pareamLED H
| \ | ) |
H | ) , ' O—{Carga
H | Oazul ]- tommmmmmmmmmm s “Azul T 2 Azul
| eeceeooo ' Negrol [Negro] [Negro]

Ejemplos de conexiéon a entradas de PLC (Controlador secuencial)

Especificacion para entradas a PLC con COM+  Especificacion para entradas a PLC con COM- Conectar segun las

3 hilos, NPN  nNegro  Entrada 3 hilos, PNP negro Entrada espemflca-mong; dad_o que el
o [Blanco] CANAT ST T T Blanco] RS il modo de conexion variara en
O

! 1
. i ! funcién de las entradas al PLC.
Marrén ' H ! '
[Rojo] H @i ' ' y :
: - : -
| ! ! '
O ¢
Azul ! COM s J Azul COM .- 3
[Negro] ircui [Negro] ircui
Circuito de Circuito de
2 hilos ) entrada del PLC 2 hilos entrada del PLC
Marron  Entrada Azul Entrada

[Rojo] e T e R e e R

O-==-===-~

O
i
i
i
i
i
i

0

COM Marrén COM -------=--==--- a
[Negro] Circuito de [Rojo] Circuito de
entrada del PLC entrada del PLC
Ejemplos de conexion en serie (AND) y en paralelo (OR)
3 hilos
Conexion AND para salida NPN Conexion AND para salida NPN Conexion OR para salida NPN
(Utilizando relés) (realizada unicamente con detectores) Mars
. Marré arron
e Sy
T s
o {Blanco] ® o Somaste Azul o ® 1® Azul e ® 1®
Negrol  \rarrén [Rojo] -4 ® [Negro]  parrgn TO [Negrol y1arven T
Negro : © © Detector 2 I,i [Rool]negro Detector 2 ',Z [Rojo) Negro
I [Bianca] [ Relé | ‘ e [Blanco] e [Blanco]
zu [Negro] [Negro]

N
(egrl EI LED indicador se iluminara cuando
ambos detectores estén accionados.
gel}i_lg(sAc'\?S)Z detectores conectados en 2 hilos con 2 detectores conectados en paralelo (OR)
i
E‘g‘;‘)’jg" Q ® Cuando 2 detectores se Marin - Q) & <Estado sélido> <Tipo Reed>

- Roj )
conectan en serie, se [Roje Al conectar 2 Puesto que no existe
Detector 1 puede producir un detectores en corriente de fuga, la tensién
®  funcionamiento Azul @ paralelo se puede de carga no incrementara al
=) defectuoso porque la [Negro] © producir un cambiar a la posicién OFF.
i i6 Marrén funcionamiento Sin embargo, dependiendo
[Detector2 [ [Roio] tension de carga [Detector 2 K [Ro| u go, dep
cleetor disminuira en la posicién clector [Rojo] defectuoso debido  del numero de detectores
ﬁ\lzé‘(";ro] ON. ﬁszem ro] a una elevacién de  en la posicién ON, el LED a
Los LEDs se iluminaran o la tension de carga  veces perdera intensidad o
cuando ambos detectores en la posiciéon OFF. no se iluminara debido a
Tension d estén en posicion ON. una dispersion y reduccién
ension de ; . Tension de ) ) de la corriente circulante.
_  Voltaje de : . Impedancia de
cargaen ON = iRedBG8n —  nGardd yo X 2 unid. carga en OFF = Cdoerrfﬁg?;%‘ 2unid. x P carga
tension
=24V - 4V x 2 unidades =1mA x 2 unid. x 3k
=16V , =6V
Ejemplo: Alimentacin 24VDC Ejemplo: Impedancia de carga 3k

Caida interna de tensién en detector 4V Corriente de fuga del detector TmA
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Serie CXS —

M

Ejecuciones especiales 1 e

Consulte con SMC sobre la disponibilidad de ejecuciones especiales para los cilindros de vastagos paralelos modelo compacto, los
cilindros de vastagos paralelos con amortiguacion neumatica o bloqueo en final de carrera o los cilindros de vastagos dobles paralelos.

Descripcion de ejecucion especial Simbolo Descripcion de ejecucion especial Simbolo
(| Cilindro resistente a altas temperaturas -XB6 (® | Cilindro de alta velocidad -XB19
(2 | Cilindro de baja velocidad (10 a 50mm/s) -XB9 ® | Conexion acabado NPT -XC18
3 |Cilindro de baja velocidad (5 a 50mm/s) -XB13 @ | Sellado de goma fluorada -XC22
@ | Cilindro de carrera larga -XB11 Sin placa -X593
1 Cilindro resistente a altas temperaturas -XB6
CXS D | Didmetro H Carreral- XB6 Caracteristicas técnicas
1 Serie CXSM CXSL
Cilindro resistente a altas temperaturas Tlpo.de g.;}nado Cojinetes de br(')nce .Rodal.'n’lentos lineales a bolas
Cilindro neumatico cuyos materiales de sellado y lubricacién se han modificado Lubricacion Sin lubricacion
para soportar aplicaciones a una temperatura ambiente de hasta 150°C. Didmetro (mm) 06, 810, 015, 620, 025, 632
Nota 1) Sin lubricacion de un lubricador del sistema neumatico. Temperatura ambiente -10°a 150°C
Nota 2) El periodo de mantenimiento para este tipo de cilindros es diferente al del Material de sellado Goma fluorada
cilindro esténdar. Contacte con SMC. Grasa Grasa resistente a altas temperaturas
Nota 3) El cilindro resistente a altas temperaturas con detector magnético no esta P N : - P
disponible como ejecucién especial. Contacte con SMC en caso de necesitar Oftras caract. técnicas y dimensiones Véase de la pagina 10 a la 17.

este tipo de cilindros.

A\ Advertencia
Precauciones de trabajo

Asegurese de lavarse las manos después de tocar la grasa utilizada para este
cilindro. Se puede desprender gas toxico si fuma, debido a los residuos de
grasa de sus manos y ocasionar un perjuicio para su salud.

2 Cilindro de baja velocidad (10 a 50mm/s) -XB9

CXS D\ Didmetro H Carrera Det. magnét|— XB9 Caracteristicas técnicas
Serie CXSM CXSL
Cilindro de baja velocidad Tipo.de g}:iado Cojinetes de brt?nce F.iodar.nientos lineales a bolas
Lubricacion Sin lubricacion
Este cilindro funciona uniformemente con el minimo fenémeno de adherencias y Diametro (mm) 26, 810, 815, 820, 625, 332
deslizamientos incluso a una velocidad de 10 a 50mm/s. Velocidad del trabajo 10 a 50mm/s
Nota) Sin lubricacion de un lubricador del sistema neumatico. Amortiguacion Amortiguacioén elastica
. Detector magnético Posibilidad de montaje
AAdvertenC|a Otras caract. técnicas y dimensiones Véase de la pagina 10 ala 17.

Precauciones de trabajo

Asegurese de lavarse las manos después de tocar la grasa utilizada para este
cilindro. Se puede desprender gas tdxico si fuma, debido a los residuos de
grasa de sus manos y ocasionar un perjuicio para su salud.

3 Cilindro de baja velocidad (5 a 50mm/s) -XB13

CXS| |[Didmetro H CarreraHDet. magn. |- XB13  Caracteristicas técnicas
Serie CXSM CXSL |
Cilindro de baja velocidad T'RO de guiado Cojinetes de bronce |Rodamientos lineales a bolas|

Diametro (mm) 26, 810, 815, 620, 625, 632

Este cilindro funciona uniformemente con el minimo fenémeno de adherencias y Velocidad del trabajo 5 a 50mm/s

deslizamientos incluso a una velocidad de 5 a 50mm/s. Amortiguacion Amortiguacion elastica

Nota 1) Sin lubricacién de un lubricador del sistema neumatico. Detector magnético Posibilidad de montaje

Nota 2) Utilice un regulador de baja velocidad (serie AS-FM, AS-M) para regular la Otras caract. técnicas y dimensiones Véase de la pagina 10 ala 17.

velocidad del cilindro.
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Serie CXS

Ejecuciones especiales 2

Consulte con SMC sobre la disponibilidad de ejecuciones especiales para los cilindros de vastagos paralelos modelo compacto, los
cilindros de véstagos paralelos con amortiguacion neumatica o bloqueo en final de carrera o los cilindros de véastagos dobles paralelos.

de to
Mgrder

4  Cilindro de carrera larga -XB11

CXS

CXsSwW D\Diémetro —Carrera—Det. magnét| —XB11 Caracteristicas técnicas

Cilindro de carrera larga

Cilindro de carrera larga cuyo rango de carrera es mayor que el del modelo estandar,

Nota) La especificacion para cilindro de carrera larga -XB11 esta disponible para los
rangos que se indican en la tabla de la derecha. Los cilindros con carreras
todavia mas largas estan disponibles como ejecucion especial.

Serie

CXSM, CXSWM | CXSL, CXSWL

Tipo de guiado

Cojinetes de bronce [Rodamientos lineales a bolas

Diametro (mm)

010, 915, 020, 825, 632

Detector magnético

Posibilidad de montaje

Otras caract. técnicas y dimensiones Véase de la pagina 10 ala 17.

Rango de carrera

Serie Diametros (mm) |Carreras estandar (mm)| ~ Carreras largas (mm)
CXSM 12 10a75 80, 9011201;(1)01;01;5 150
CXSL L e
20, 25, 32 102100 110, 120, 125, 150, 175, 200
10,15 10, 20, 30, 40, 50 75,100, 125, 150
CXSWM
10, 20, 30, 40
20, 25, 32 o 125, 150, 175, 200
CXSWL 50, 75, 100
Dimensiones
cxs[10, 15 CXS[ 20, 25, 32
) @
S e —— R
Carrera 77 _Carrera y74
ss SS
z 4
T le 1 Fe]
s 3 [®]
. 17 I Lo A A
. N & || & &
¢ -
Modelo CXS[110 CXS[15 CXS[120 CXS[125 CXS[132

Carrera | 80 | 90 |{100 (110|120 |125|150|110|120 (125|150 110|120 |125

150(175|200|110 (120|125

150(175]200|110|120|125|150 | 175|200

SS |135[145 (155|165 (175|180{205|170|180|185|210 180|190 | 195

220|245 (270(182|192 |197

222|247 |272|192 |202 |207 | 232 | 257 | 282

ZZ |152 (162 (172182 (192|197 |222|189 | 199 [204 |229 (204 |214 |219

2441269 | 294 (206|216 | 221

246 (271|296 222|232 |237 | 262 | 287 | 312

Simbolo

Z |50 60 70 80 65 75

80

100 80

100 90 110

@,

50

O

Véase de la pagina 36 a la 38 para las dimensiones del cilindro de vastagos doble paralelos CXSW.



Serie CXS

Ejecuciones especiales 3

Consulte con SMC sobre la disponibilidad de ejecuciones especiales para los cilindros de vastagos paralelos modelo compacto, los
cilindros de vastagos paralelos con amortiguacion neumatica o bloqueo en final de carrera o los cilindros de vastagos dobles paralelo:

de to
Mgrder

5 Cilindro de alta velocidad -XB19

Caracteristicas técnicas

CXS D\ Diametro HCarrera— Det. magnét.| - XB19

Cilindro de alta velocidadl

Orificio de mayor tamafio para duplicar la velocidad del cilindro estandar (max.
1500mm/s para @6 a 220, y max. 1000mm/s para 225y 832). Se han mejorado
la energia absorbida por el tope del extremo retraido y la fuerza de conexién de
la placa y el vastago.

o T
D E
2-gFAW c
(Pasador
elastico)

.
5.

CXS D\ Didmetro HCarreraH Det. magnét,— XC18

Conexion acabado NPT

Se utiliza la rosca de conexion NPT en vez de Rc.

Serie: tipo de guiado

CXSM: Cojinetes bronce CXSL: Rodamientos lineales bolas

Diametro (mm)

6 | 10 | 15 [ 20 [ 25 | 32

Presion de prueba 1.05MPa
Presion max. de trabajo 0.7MPa
Presion min. de trabajo 0.15MPa‘ 0.1MPa ‘ 0.05MPa

Fluido

Aire comprimido (lubricacién no necesaria)

Temperatura ambiente y de fluido

—-10° a 60°C (sin congelacion)

Velocidad del trabajo

30 a 1500mm/s 30 a 1000mm/s

Tamano de conexién

M5 x 0.8 Rc 1/8

Rango regulable carreras

0 a-5mm en comparacion con la carrera estandar

Tipo de guiado

Casquillos de friccion, rodamientos bolas (mismas dimensiones para ambas)

Amortiguacion

Amortiguacion eldstica

* La velocidad de trabajo méxima indicada en la tabla es para la extension del cilindro.
La velocidad de trabajo méaxima para la retraccion del cilindro es de aprox. el 70% de la extension.

Modelo A B C D E F G
CXS[l6 9 21 3.25 6.5 7 1.2x12 10
CXs[110 9 2.1 5 10 7 25x14 10
CXS[15 12 2.1 6 12 7 3x16 13
CXS[120 15 3.1 7 14 10 4 x 20 16
CXS[125 20 3.1 7 14 10 5x22 21
CXS[132 26 4.1 9 18 12 6 x 32 27

* Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

6 Conexién acabado NPT -XC18

Caracteristicas técnicas

Serie CXSM CXSL

Tipo de guiado Cojinetes de bronce [Rodamientos lineales a bolas
Diametro (mm) 025, 932

Amortiguacion Amortiguacion elastica

Detector magnético Posibilidad de montaje

Otras caract. técnicas y dimensiones Véase de la pagina 10 ala 17.

7 Sellado de goma fluorada -XC22

Caracteristicas técnicas

CXS D IDiametro H Carrera H Det. magnét, — XC22

Sellado de goma fluorada

Se utiliza la goma fluorada resistente a productos quimicos como material de sellado.

Nota 1) Consulte con SMC la posibilidad de utilizar el cilindro con sellado de goma
fluorada. Aunque el material de sellado de este cilindro es resistente a
productos quimicos, no se recomienda utilizarlo con cierto tipo de productos
quimicos ni de temperaturas de trabajo.

Nota 2) Se pueden fabricar cilindros con detectores magnéticos. Sin embargo, consulte
con SMC las posibilidades de aplicacién del cilindro en el entorno de trabajo
que desee antes de ponerlo en funcionamiento ya que las piezas relacionadas
con el detector magnético (cuerpo del detector, fijaciones de montaje, imanes
incorporados) son las mismas que las de los cilindros estandar.

N

Serie

CXSM CXSL

Tipo de guiado

Cojinetes de bronce |Rodamientos lineales a bolas

Diametro (mm)

06, 010, 015, 820, 825, 332

Rango temperatura ambiente

Sin detector magnético: —10°C a 70°C
Con detector magnético —10° a 60°C (sin congelacion)

Amortiguacion

Amortiguacion elastica (Ambos lados)

Detector magnético

Posibilidad de montaje

Otras caract. técnicas y dimensiones|

Véase de la pagina 10 ala 17.
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Serie CXS

Ejecuciones especiales 4

de to
IVI(‘Slrder

Consulte con SMC sobre la disponibilidad de ejecuciones especiales para los cilindros de vastagos paralelos modelo compacto, los
cilindros de véstagos paralelos con amortiguacion neumatica o bloqueo en final de carrera o los cilindros de vastagos dobles paralelos.

8 Sin placa -X593

CXS| |[Diametro H Carrera~ Det. magn. | - X593

Sin placa

Esta especificacion es para el cilindro sin placa. Este cilindro es adecuado para montar la placa que desee.
Tenga en cuenta que las dimensiones de la terminacion del vastago de este cilindro son diferentes a las del modelo estandar.

|
- & =
& _ _
¥ hid I —
© B A A 1
- K _
T T
o | s |& s —-
S
[ |
c ! f_.9
&L
N S
{ vl
'QL 2o T- 1% hdbs
()Q
t B
k 5 p
U
.Ci — —+F N - C 5l < “ »
o
00
m 0 q
Corte transversal B-B
\O\
r )
Vista C
(mm)
Modelo a b c d | e f g h i j k (4 m n o P | g r | s t
CXSI 6 [1601] 04008l M3 | 04 [035| 1 | 3 |055| 06 S0 |2.752892(3573"[05702(350% | M2s5 45 | 35 |4.75 |C05
CXS[10 [2001| 0610%1¢| M5 | 06 |055|125| 45 |06.5|035%, | 4 |32%32] 597 13975 3% | w3 8 | 5 |65 |C05
CXS[I15 |[2501| @8*5911 e 08 |075| 2 | 5 |095|055%,| 5 [52%9%| 6 *32|1.575%|6 3% | M5 8 | 7| 8 |cos
3
CXS[120 |2801(010%533¢| M8 [@10|095| 2 | 7 |o11|066%,| 6 |6270°| 8 *3% 2528 9%| w6 10 | 8 |95 [CO05
CXS[25 [3501|012%391°| M8 |e@12|e115] 2 | 7 |oi11|066%,| 6 [62%9% 10702 2 %32 [103% | Me 12 | 85 | 9.5 |C0.7
CXS[132 |4401(0163000| M10 |16 |015.5| 35 | 8 |ol4| 09 &, | 8 | 8270 13732 252 [13-9% | M8 125| 11 | 135 [C0.7

Observaciones) * Las tolerancias de las dimensiones no indicadas

52

en la tabla anterior se basan en "JIS B 0405
Permissible Machining Deviations in Dimensions
without Tolerance Indication" (desviaciones
admisibles de mecanizacion en las dimensiones
sin indicacion de tolerancia).

* Los vastagos A y B se deben extender para instalar una placa. Suministre aire (0.2MPa o mas) desde la
conexién de alimentacion del extremo extendido cuando instale una placa.
Cuando instale la placa, primeramente fije la placa al vastago By luego al vastago A. Aplique Loctite® a las
roscas de montaje. Después de anclar la placa, active el cilindro para comprobar si funciona adecuadamente
(p. €j. el cilindro funciona uniformemente cuando se mueve manualmente o al menos funciona correctamente
a la minima presion de trabajo.).

SVC
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Serie CXS
Seleccion del modelo

A PrecaUC|0n Los esfuerzos tedricos deben ser comprobados de forma separada haciendo referencia a la tabla de la pag. 2.

Modelo compacto: CXSJ

Montaje vertical

Posicion de
montaje

Velocidad maxima (mm/s)

hasta 200

hasta 400

hasta 600

hasta 800

Carrera (mm)

Todas las carreras

Seleccién| 96
grafico 10

2]

3]

Montaje horizontal

Posicién de
montaje

@Wm
M

= Véanse las siguientes notas de precaucion.

Carrera (mm)

hasta 10

hasta 30

hasta 50

hasta 75

Velocidad maxima (mm/s)

hasta 400 | hasta 800

hasta 400 | hasta 800

hasta 400 | hasta 800

hasta 400 ‘ hasta 800

Seleccién | 26
grafico  |510

(6]

A\Precaucion

Si el cilindro se monta horizontalmente y el extremo de la placa no alcanza el centro
de gravedad de la carga, utilice la formula inferior para calcular la carrera imaginaria
L' que incluye la distancia entre el centro de gravedad de la carga y el extremo de la
placa. Seleccione el gréafico que corresponda a la carrera imaginaria L".

Carrera imaginaria L'

= (Carrera) + k + L

k: Distancia entre el centro y el final de la placa

26

2.75mm

210

4mm

(Ejemplo)

Cuando utilice CXSJM6-10y L = 15mm:

Carrera imaginaria L'

=10+2.75+15=27.75

T

e

Por lo tanto, el grafico utilizado para la seleccion del modelo deberia ser el grafico para CXSJM6-30 ( [6] ).

54
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Seleccion del modelo  Serie CXS =

Montaje vertical [basado en la velocidad maxima (v)]
Grafico [1] V = hasta 200mm/s Grafico V = hasta 400mm/s
3 ~
\\\\ 0.5
1 N
—_ —— L =
2 s 2 ™~ | IS CexsuL1o
£ = £
o ~ SIS CXSILI0 o ™ TN cxsmio
% ~_ \\\ g 0.1
& o1 = CXSJM10 o
— CXSJL6
CXSJL6 N
=P~ICXSJM6 CXSJM6
0.02 0.02
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Voladizo L (mm) Voladizo L (mm)
Grafico [3] V = hasta 600mm/s Grafico V = hasta 800mm/s
0.3
N 0.2 CXSJL10
™~ NCXSIL10 N
) RN S N
2 N g ™ CXSJM10
T o1 CXSUM10 c
3 2
Q@ CXSJL6 o OXSIL
N
SN exsas CXSJM6
0.02 0.02
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Voladizo L (mm) Voladizo L (mm)
Montaje horizontal [basado en la longitud de carrera]
Grafico[5] hasta 10mm Grafico[6] hasta 30mm
g I I I
04 N V = hasta 400mm/s__| 0.4 N I I V = hasta 400mm/s__|
% ———V = hasta 800mm/s o ——V = hasta 800mm/s
S \\ S
R < o041 _\
1S == S~ 1S =
. N\ o~ b N\
3 0.05/ 3 005NN
(0] (] N
o AN o NN
N\ \\\ CXSIL10 N\ \\ SHlLiD
CXSJL6 | —u \ CXSJLG CXSJM10
0,01 CXSJME =2 | cxsumio 0.01[CKSINE \
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Voladizo L (mm)

Voladizo L (mm)

Grafico hasta 50mm

Grafico hasta 75mm

| |
0.3f= S D T V = hasta 400mm/s
——V = hasta 800mm/s |
. CXSJM6
()]
< 0.1 \ N
E \\ N,
9 0.05N—)
2 AN V4
o \X \\
K&xsm CXSJM10 ——CxsuLio
0.01
0 20 40 60 80 100

Voladizo L (mm)

[
oo —FF—— [ ------ V = hasta 400mm/s —
——V/ = hasta 800mm/s
g 0.1 \\\
S L
5 005
ks \\
NCXSJM10 CXSJL10
0.01 \
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Modelo estandar: CXS

Serie CXS
Seleccion del modelo

A PrecaUC|0n Los esfuerzos tedricos deben ser comprobados de forma separada haciendo referencia a la tabla de la pag. 10.

Montaje vertical

Posicion de
montaje

Velocidad méx. (mm/s)

hasta 100 \

hasta 200

| hasta300 | hasta400 | hasta600 |hasta 700 (hasta 800)

Carrera (mm)

Todas las carreras

26

1]

2]

210

Seleccién| 215

grafico 20

225

232

Montaje horizontal

Posicién de
montaje

@Wﬂ,
M

= Véanse las siguientes notas de precaucion.

Carrera (mm)

hasta 10

hasta 30 hasta 50 hasta 75 hasta 100

Velocidad méx. (mm/s)

>
hasta 100‘hasta 300(hasta 400‘ 400

>
hasta 100‘hasta 300(hasta 400‘ 40

hasta100‘hasta300 hasta400‘ w0 hasla100‘hasla300‘hasta400‘ 40 hasta100‘hasta300‘hasta400‘ 0

26

9]

210

Seleccion| 215

grafico 220

225

232

o] | 1]

* Las velocidades méximas para 10 a 32 son:
210: hasta 800mm/s; @15, 20: hasta 700mm/s; @25, 32: hasta 600mm/s;

A\Precaucion

Si el cilindro se monta horizontalmente y el extremo de la placa no alcanza el centro L
de gravedad de la carga, utilice la férmula inferior para calcular la carrera imaginaria

L' que incluye la distancia entre el centro de gravedad de la carga y el extremo de la

placa. Seleccione el grafico que corresponda a la carrera imaginaria L'.

Carrera imaginaria L' = (Carrera) + k + L

k: Distancia entre el centro y el final de la placa

26 2.75mm
210 4mm
215 5mm
020 6mm
225
232 8mm

56

r

(Ejemplo)

Cuando utilice CXSM6-10y L = 15mm:

Carrera imaginaria L' =10 + 2.75 + 15 = 27.75

Por lo tanto, el gréfico utilizado para la seleccion del modelo deberia ser el grafico para CXSM6-30 ([8]).
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Seleccion del modelo  Serie CXS =

=
o
o
®
Montaje vertical [basado en la velocidad maxima (V)] Q g
©3
| 06 | 5
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Serie CXS

Montaje horizontal [basado en la longitud de carrera]

[basado en velocidad max. (V) y en long. de carrera]

| 06

Grafico[7] hasta 10mm

Peso m (kg)

0.1

0.05

T T
______ V = hasta 100mm/s
——V = hasta 300mm/s

L
kY

\

\

AN

N

CXSM6 \

CXSL6

0 20

40 60 80 100

Voladizo L (mm)

Gréafico hasta 30mm

Peso m (kg)

0.05

...... V = hasta 100mm/s |

]
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Seleccion del modelo  Serie CXS

Montaje horizontal [basado en la velocidad maxima y en la longitud de carrera]
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Serie CXS
Seleccion del modelo

A PrecaUC|0n Los esfuerzos tedricos deben ser comprobados de forma separada haciendo referencia a la tabla de la pag. 20.

Con amortiguacién neumatica CXS

Montaje vertical

L
Posicion de
montaje m
Velocidad méaxima (mmy/s) hasta 200 ‘ hasta 400 ‘ hasta 600 ‘ hasta 800 ‘ hasta 1000
Carrera (mm) Todas las carreras
S 220
eleccion
grafico | 929 2] 3] 4] 5]
232
Montaje horizontal
L
Posicion de
montaje
ot @0 [h=. ] ] I
| @ L
m m
x /éanse las siguientes notas de precaucion.
Carrera (mm) hasta 10 hasta 30 hasta 50 hasta 75 hasta 100
Velocidad méxima (mm/s)  hasta 800 hasta 1000 hasta 800 hasta 1000 hasta 1000 hasta 1000 hasta 1000
R 220
eleccion
arafico 225 (6] 9] [12]
232
/A\Precaucién
Si el cilindro se monta horizontalmente y el extremo de la placa no alcanza el centro
de gravedad de la carga, utilice la férmula inferior para calcular la carrera imaginaria L k
L' que incluye la distancia entre el centro de gravedad de la carga y el extremo de la
placa. Seleccione el grafico que corresponda a la carrera imaginaria L.
Carrera imaginaria L' = (Carrera) + k + L ﬁ‘:’ - B r
k: Distancia entre el centro y el final de la placa
220 6mm
025
232 8mm
(Ejemplo)

Cuando utilice CXSM20-10y L = 10mm:
Carrera imaginariaL'=10+6 + 10 =26
Por lo tanto, el gréfico utilizado para la seleccion del modelo deberia ser el grafico para CXSM20-30 (8], [9]).
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Serie CXS

Montaje horizontal [basado en la velocidad maxima y en la longitud de carrera]
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Serie CXS

Al

Precauciones de diseno

A\ Advertencia

1. Existe la posibilidad de que los cilindros pro-
duzcan movimientos bruscos y peligrosos si
las piezas moviles de la maquina sufren fuer-
zas externas, etc.

En tales casos, se pueden producir dafios fisicos (dedos y manos
pueden quedar atrapados entre la maquinaria) o del propio
aparato. Un disefio adecuado de la maquina evitaria estos
riesgos.

2. Se recomienda instalar una proteccion para
minimizar el riesgo de lesiones.
Si hay partes fijas muy préximas a las partes moviles del cilindro
puede existir riesgo de accidentes. Disefie una estructura que
evite el contacto con el cuerpo humano.

3. Apriete firmemente todas las piezas estaticas
y conectadas para evitar que puedan soltarse.
Cuando un cilindro funciona con una frecuencia alta o se instala

donde hay muchas vibraciones, asegurese de que todas las
piezas estan bien sujetas.

4. Se puede necesitar un circuito de deceler-
acion o un amortiguador, etc.
Cuando un objeto se desplaza a mucha velocidad o la carga es
muy pesada, la amortiguacion del cilindro puede no ser
suficiente para absorber el choque. Instale un circuito de
deceleracién para reducir la velocidad antes de la amortiguacion
o instale un amortiguador exterior para aliviar el choque. En este
caso, conviene examinar la rigidez de la maquinaria.

5. Tenga en cuenta la posibilidad de una caida
de la presion de utilizacion debido a un fallo

de corriente, etc.

Cuando se utiliza un cilindro para un mecanismo de fijacién y
hay por ejemplo un fallo de la corriente, se produce una caida de
la presion de utilizacién, decrece la fuerza de fijacion y la pieza
puede caerse. Por lo tanto, se recomienda instalar un equipo de
seguridad para prevenir cualquier dano fisico o de la maquinaria.
Conviene tener en cuenta los mecanismos de suspension y los
dispositivos de elevacion para evitar futuras caidas.

6. Tenga en cuenta una posible pérdida de energia.
Conviene tomar las medidas necesarias para evitar dahos
fisicos o de la maquinaria, ocasionados por una pérdida de
energia eléctrica o de presion en equipos controlados mediante
sistemas neumaticos, eléctricos, hidraulicos, etc.

7. Diseiie los circuitos para prevenir cabeceos

de los objetos desplazados.

Cuando se desplaza un cilindro mediante una valvula de centro
a escape o cuando se pone en marcha después de que se ha
evacuado la presion residual del circuito, etc., el émbolo y el
objeto desplazado cabecearan a gran velocidad. Esto es debido
a la ausencia de presion de aire dentro del cilindro, que a su vez
ocasiona que la presion se aplique en un lado de éste. De esta
manera, seleccione un equipo y disefie unos circuitos que
prevengan el cabeceo brusco y asi se evite el riesgo de que se
produzcan dahos fisicos o de la maquinaria.

8. Tenga en cuenta las paradas de emergencia.
El disefio debe evitar posibles dafios fisicos o del equipo cuando
se pare la maquinaria por dispositivos de seguridad, un fallo de
la corriente o una parada de emergencia manual.

9. Verifique el funcionamiento del equipo al reiniciarlo

después de una parada de emergencia o inesperada.
El disefio de la maquinaria debe evitar dafios fisicos o en el equi-
po al reiniciar su funcionamiento. Instale un equipo de seguridad
manual para colocar el cilindro en su posicion inicial.
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Precauciones de los actuadores 1

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

| Seleccion |
AN\ Advertencia

1. Compruebe las especificaciones.

Los productos expuestos en este catdlogo se disefian en
funcién de su uso en sistemas industriales de aire comprimido.
Si los productos se utilizan en condiciones de presion,
temperatura, etc., distintas a las especificadas, se pueden
producir dafos o fallos en el funcionamiento. No los utilice en
estas condiciones.

Consulte con SMC si utiliza un fluido que no sea aire
comprimido.
2. Paradas intermedias.

Cuando se realiza una parada intermedia con una valvula de 3
posiciones centros cerrados, es dificil lograr posiciones de
paradas tan precisas y minuciosas como con la presiéon
hidraulica, debido a la compresibilidad del aire.

Ademas, como valvulas y cilindros aunque muy pequenas
tienen fugas de aire, no es posible mantener una posicion de
parada durante un periodo de tiempo largo. Consulte con SMC
en caso de necesitar una posicion de parada durante un
periodo extenso de tiempo.

A\Precaucion

1. No exceda los limites de la carrera maxima
admisible.

En caso de exceder el limite, se podria danar el vastago.
Véase el procedimiento de selecciéon del modelo de cilindro
para la carrera maxima admisible.

2. Utilice el émbolo de manera que no tenga
lugar una colision en final de carrera.

El rango de operacion evita que un émbolo, con fuerza de
inercia, ocasione dafnos cuando se para golpeando la culata al
final de la carrera. Véase el procedimiento de seleccion del
modelo de cilindro para la carrera maxima admisible.

3. Utilice reguladores de caudal para ajustar la
velocidad de desplazamiento del cilindro. La
regulacion hasta el valor deseado de
velocidad se hara partiendo de velocidades
bajas e incrementandolas de forma gradual.

Conexionado

A\Precaucion

1. Preparativos antes del conexionado.

Antes de conectar los tubos, es necesario limpiarlos
cuidadosamente con aire comprimido o lavarlos para retirar
virutas, aceite de corte o cualquier otra particula de su interior.

2. Uso de cinta sellante.

Evite que llegue cualquier tipo de particula, virutas 0 escamas
al interior de los tubos.

Cuando utilice Teflon u otro tipo de cinta sellante deje 1 6 2
hilos al principio de la rosca sin cubrir, para evitar que se
puedan introducir restos de la cinta en el interior de las
tuberias o de los elementos neumaticos.

Direccion de la cinta

SVC



Serie CXS
Precauciones de

los actuadores 2

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

A\Precaucién

1. No raye o deforme el tubo del cilindro o las
partes deslizantes del vastago golpeandolas
o sujetandolas con otros objetos.

El interior de los diametros de los cilindros se fabrican con
tolerancias estrechas, de forma que cualquier pequefa
deformacién puede causar un funcionamiento defectuoso.

También si se raya o deforma el vastago puede dar lugar a
danos en el sellado, produciendo fugas de aire.

. Para evitar aplicar un par excesivo al vastago,
cuando coloque y apriete una pieza al final de
la placa, asegurese de que la placa esta
sujeta y el vastago completamente retraido.

. No utilice el equipo hasta que no compruebe
que funciona adecuadamente.

Después de montar, reparar, o hacer alguna modificacion
conecte la alimentacién de aire y la potencia eléctrica y
confirme que se ha montado correctamente mediante una
adecuada supervision de funcionamiento y de fugas.

. Instrucciones.
Para montar y manejar el producto es necesario leer detenida-
mente estas instrucciones entendiendo su contenido.
Tenga este catalogo siempre a mano.

A\ Precaucién

1.

2.

N

3.

w

=y

1.

2.

amortiguacion.

Los tornillos de amortiguacion se ajustan en féabrica. Al poner
en funcionamiento el cilindro, hay que reajustar los tornillos de
la carcasa dependiendo de factores tales como el tamafo de la
carga y la velocidad de trabajo. Si los tornillos se giran en
sentido horario, aumenta la restriccion del caudal de aire y de
esta manera también aumenta el efecto de amortiguacion.

3.

N

. No utilice el cilindro con los tornillos de
amortiguacion totalmente cerrados.
Se pueden dafar las juntas.

Lubricacion

A\Precaucion

1. Lubricacion del cilindro.

El cilindro se ha lubricado en la fabrica y se puede utilizar sin
a-nadir ningun lubricante.

2.

Alimentacion de aire

/A\Precaucién

Instale filtros de aire.

Instale filtros de aire a la alimentacién de las valvulas. Se
re-comienda un grado de filtracion de 5, estandar en SMC.
Instale un posrefrigerador, un secador de aire o
un separador de agua (colector de condensados).

El aire con excesiva humedad puede dar lugar a un fucionamiento
defectuoso de las valvulas y de otros equipos neumaticos. Para
prevenir esto, instale un posrefrigerador, un secador de aire o un
separador de agua (colector de condensados).

Utilice el producto dentro del rango especificado
de temperatura ambiente y de fluido.

La humedad dentro de los circuitos se puede congelar por
debajo de los 5C, por lo que conviene tomar las medidas
necesarias para prevenir esta congelacion, ya que podria dahar
el material de sellado o provocar un funcionamiento defectuoso.

Ver el catadlogo de SMC “Equipo de limpieza de aire” para mas
detalles sobre la calidad del aire comprimido.

A\ Advertencia

No se debe usar en ambientes con peligro de
corrosion.

Vea las secciones de construccion relacionados con los
materiales de los cilindros.

Proteja el vastago con una cubierta en zonas
sucias, como lugares polvorientos, o donde
el agua, aceite, etc. puedan salpicar el equipo.

En ambientes polvorientos, utilice unas rascadora metalica
(disponible bajo demanda). En ambientes con salpicaduras o
pulverizacion de algun liquido, utilice un cilindro resistente al
agua (disponible bajo demanda).

Cuando utilice detectores magnéticos, evite
los lugares con grandes campos magnéticos.

A\ Advertencia
1.

El mantenimiento se debe llevar a cabo de
acuerdo con las instrucciones de este cata-
logo.

Si se maneja de manera inadecuada, puede producirse un

funcionamiento defectuoso y danos en la maquinaria o en el
equipo.

Sin embargo, en el caso de aplicar un lubricante, procure usar M?ntemm_'?nto de la maquw!arla y L.
aceite para turbinas de la categoria 1 (sin aditivos) 1ISO VG32. alimentacion y escape del aire comprimido.
Comenzar a lubricar conlleva la pérdida de lubricacién original. Al revisar la maquinaria, compruebe primero las medidas
Por ello, conviene continuar con la lubricacién una vez se ha para prevenir caidas de los objetos desplazados y descontrol
empezado. del equipo, etc. Después, corte la presion de alimentacion y la
potencia eléctrica y desaloje todo el aire.
Alimentacion de aire Al poner en funcionamiento la maquinaria, compruebe que éste
. es normal y que los cilindros no cabecean.
/\Advertencia -
1. Utilice aire limpio. A\ Precaucion
La presencia de productos quimicos, aceites sintéticos con 1. Limpieza de condensados.

1. Realice el reajuste mediante el tornillo de
disolventes orgénicos, sal o gases corrosivos en el aire
comprimido, puede producir dafios o un funcionamiento .
defectuoso.

2 S\NC

Retire regularmente el liquido condensado de los filtros de
aire.
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Al

Serie CXS

Precauciones especificas del producto

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.

] Montaje \ ] Ajuste de carrera
/A\Precaucién A\Precaucion
1. Asegurese de que la superficie sobre la que se va a 1. Después de ajustar la carrera, asegurese de apretar

montar el cilindro es plana (valor de referencia de
planeidad: 0.05 o menos).

Los cilindros de vastagos paralelos se pueden montar en 3
direcciones, sin embargo hay que asegurarse de que la
superficie sobre la que se van a montar es plana (valor de
referencia: 0.5 0 menos). De lo contrario, el funcionamiento del
vastago no alcanza la precision necesaria y puede dar lugar a
un funcionamiento defectuoso.

. El vastago debe estar retraido durante el montaje del

cilindro.

Si el vastago se raya o tiene muescas puede danar las guias y las
juntas y originar fugas de aire o un funcionamiento defectuoso.

. CXSJ

Ajuste el apoyo del
tornillo mediante una llave hexagonal con una distancia entre
caras de 3mm de manera que no sobresalga de la superficie
del cilindro (aprox. 0.5mm de profundidad desde la superficie
del cilindro a la parte superior del apoyo). Si no se ajusta
correctamente, puede interferir con el rail e impedir el montaje
del detector. La longitud necesaria del tornillo de montaje para
el apoyo y el orificio del vastago varia segun la posicién de la
superficie de la guia. Véanse las dimensiones L1y L2 abajo
indicadas para seleccionar Ia‘longi}ud adecuada del tornillo de
montaje. B— A

B —» ft— A

Seccién Apoyo tornillo (movible)

L1 (mm) L2 (mm)
CXSJLI6 5 8.4
CXSJ[10 5 9.5
Conexionado
1. Conecte la(s) conexidn(es) de alimentacion

66

apropiada(s) dependiendo de las condiciones de
trabajo.

Los cilindros de vastagos paralelos disponen de 2 conexiones
de alimentacion para cada direccion de funcionamiento (3 para
el modelo de ¢6). Realice la conexién de acuerdo con las
condiciones de trabajo. Una vez activada, compruebe que no
haya fugas. En caso de que se detecte la minima fuga,
desconecte la conexion, revise la superficie de asiento y vuelva
a montarla.

. CXSJ

En el conexionado axial, la conexion lateral del cilindro estandar
esta conectada, sin embargo se puede activar una conexién
conectada de acuerdo con las condiciones de trabajo. Una vez
activada, compruebe que no haya fugas. En caso de que se
detecte la minima fuga, desconecte la conexién, revise la
superficie de asiento y vuelva a montarla.

2.

3.

la tuerca hexagonal para que no se suelte.
Los cilindros de vastagos paralelos disponen de un tornillo para
ajustar carreras de 0 a -5mm en el extremo retraido (IN).
Afloje la tuerca hexagonal para ajustar la carrera; sin embargo
asegurese de apretarla una vez haya realizado el ajuste.

No accione el cilindro sin el tornillo del tope.
Asimismo evite apretar dicho tornillo sin una tuerca.
No utilice un cilindro sin el tornillo del tope ya que de lo

contrario el émbolo golpearia la culata posterior y dafaria el
cilindro.

Por otra parte si se aprieta el tornillo sin una tuerca, la junta del
émbolo quedaria atrapada en la parte nivelada y se danaria.
Se puede sustituir un tope al final del tornillo del
tope.

En caso de que le falte algun tope o todos los topes ocupen

una posicion permanente, realice un pedido utilizando las
referencias que se indican a continuacion.

Diametro (mm) 6,10, 15 20, 25 32
Ref CXS10-34A CXS20-34A CX832-34A
’ 28747 28749 28751
N© de topes 1
] Desmontaje y mantenimiento
/A\Precaucion

1.

2.

Nunca utilice un cilindro sin su placa.

Si se suelta el tornillo Allen al final de la placa, es necesario
sujetar el vastago para que no gire. Sin embargo si las partes
deslizantes del vastago se rayan o tienen muescas puede fallar
el funcionamiento. En caso de no necesitar la placa para sus
aplicaciones, utilice el cilindro que viene sin placa, disponible
mediante Ejecucién especial (-X593) de la pagina 52.

Cuando desmonte o monte el cilindro, contacte con
SMC o siga las instrucciones del manual.

/\ Advertencia

1.

(\\‘ R
3

Tenga cuidado cuando aproxime las manos a la
placay a la carcasa.

Si el cilindro esta accionado, tenga mucha precaucién para
evitar que sus manos o dedos queden atrapados entre la placa
y la carcasa y le pueda ocasionar heridas.



Serie CXS

A I Precauciones de los detectores magnéticos 1

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

Diseno y seleccion

A\ Advertencia

1. Compruebe las especificaciones.

Lea detenidamente las especificaciones del producto y utilicelo
debidamente. El producto puede resultar dahado o tener fallos
de funcionamiento si se usa fuera del rango de corriente de
carga, voltaje, temperatura o impacto.

2. Tome las precauciones necesarias cuando se
utilicen varios cilindros a poca distancia
entre ellos.

Cuando varios cilindros con detectores magnéticos se
encuentran muy proximos, la interferencia de campos
magnéticos puede causar un funcionamiento defectuoso en los
detectores. Mantenga una separacion minima de 40mm entre
los cilindros (utilice el intervalo admisible para cada serie de
cilindros siempre que se especifique).

3. Preste atencion al tiempo en que un detector

se encuentra accionado en una posicion
intermedia de la carrera.
Cuando un detector magnético estd situado en una zona
intermedia de la carrera del émbolo y se introduce una carga
mientras este pasa, puede ocurrir que la velocidad del émbolo
sea demasiado alta para que la carga actue correctamente,
aunque el detector lo haya hecho. La maxima velocidad del
émbolo: Rango de trabajo del det. magn. (mm)

mm/s) = — — x 1000
Tiempo de aplicacion de la carga (ms)

4. El cableado debe ser tan corto como sea
posible. 3
<Detector tipo Reed>
Cuanto mayor es la longitud del cableado a la carga, mayor es !
el sobrevoltaje del detector accionado y esto puede reducir la
duracién del producto. (El detector siempre permanece |
accionado).
1) Si un detector magnético no dispone de un circuito de

proteccién de contacto, utilice una caja de proteccion de
contacto cuando la longitud del hilo es de 5m o mayor. :
<Detector tipo estado solido> !
2) Aunque la longitud del cableado no deberia afectar el
funcionamiento del detector, utilice un hilo de longitud
maxima de 100m.

5. Tome medidas de precaucion frente a una
caida interna de voltaje en el detector.
<Detector tipo Reed>
1) Detectores con indicador de luz (Excepto D- Z76, D-A96, D-A96V)
* Si los detectores estan conectados en serie como se
muestra a continuacioén, tenga en cuenta que se producira
una gran caida de voltaje, debido a la resistencia interna
del diodo emisor de luz. (Véase caida interna de voltaje en
las especificaciones del detector magnético.)
[La caida de voltaje aumentara “n” veces para “n
detectores magnéticos conectados].
Aunque un detector funcione con normalidad es posible
que la carga no lo haga.

»

00— —o—{Gag

ZS\NC

e De la misma forma, al estar conectado a una tensién
especifica, es posible que la carga no funcione
correctamente, aunque el detector lo haga. Por ello,
compruebe la foérmula inferior, una vez se haya
comprobado el voltaje minimo de trabajo de la carga.

Alimentacion voltaje — Caida del voltaje » Voltaje minimo de

6.

7.

interno del detector trabajo de la carga

2) Si la resistencia interna de un LED causa algun problema,
elija un detector sin indicador de luz
(Modelo D-Z80, D-A90, D-A90V).
<Detector tipo estado sdlido>

3) En general, la caida interna de voltaje en un detector de
estado solido de 2 hilos es mayor que un detector Reed.
(Tome las mismas precauciones que en el punto 1).

Tenga también en cuenta que no se puede instalar un relé
de 12VDC.

Preste atencion a las corrientes de fuga.
<Detector tipo estado soélido>

Por un detector de estado sdlido de 2 hilos circula una
corriente de fuga hacia la carga para accionar el circuito
interno incluso cuando el detector esta en la posicion OFF.

Si las condiciones de la féormula adjunta no se cumplen, el
detector no reinicializarda correctamente (permanece en la
pos.ON).

Corriente accionamiento carga (pos. OFF) > Corriente de fuga

Use un detector de 3 hilos si no llega a satisfacerse esta
condicién. Cabe resaltar que la corriente de fuga aumentara “n”

7]

veces para “n” detectores magnéticos conectados en paralelo.

No utilice una carga que genera voltajes de
choque.
<Detector tipo Reed>

Cuando se introduce una carga, como por ejemplo un relé que
genera voltaje de choque, utilice un detector con un circuito de
proteccion de contacto integrado o utilice una caja de
proteccién de contacto.

<Detector tipo estado solido>

Aunque un diodo Zener esté conectado en el lado de salida del
detector de estado sdlido, pueden producirse dafos si se
genera un voltaje de choque muy a menudo. En el caso de
que una carga, bien un relé o un solenoide, sea excitada
directamente, utilice un modelo de detector con un sistema
incorporado de absorcion contra voltajes de choque.

8. Tome precauciones para el uso de circuitos

9.

de seguridad (interlock).

Cuando un detector magnético se usa para generar una sefal
de interlock de alta fiabilidad, disponga de un sistema doble de
interlocks para evitar problemas, facilitando asi una funcion de
proteccion mecanica. También se puede usar otro detector
(sensor) junto con el detector magnético.

Asimismo, procure realizar un mantenimiento periédico para
asegurar un funcionamiento co rrecto.

Disponga de suficiente espacio libre para
trabajos de mantenimiento.

Al desarrollar una aplicaciéon procure proveer suficiente
espacio libre para inspecciones y trabajos de mantenimiento.

67
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Al

Serie CXS

Montaje y ajuste

A\ Advertencia

1

Conexion eléctrica

. Evite caidas o choques.

Evite caidas, choques o excesivos golpes al manejar el detector
(los de tipo Reed presentan una resistencia al impacto de 300m/s2
0 mas y los de estado solido de 1000m/s2 o mas). Aunque el
cuerpo del detector no resulte danado es posible que la parte
interior del detector lo esté y cause fallos de funcionamiento.

Nunca sujete un cilindro por los hilos

conductores del detector.

Nunca sujete un cilindro por sus hilos conductores. Eso no sélo
puede provocar una rotura de los hilos conductores sino también,
por las tensiones, dafios en los elementos internos del detector.

. Monte los detectores con el par de apriete

adecuado.

Cuando un detector esta fijado a un par de apriete superior a lo
especificado, los tornillos de montaje o el detector pueden
resultar danados.

Por otro lado, fijandolo a un par de apriete inferior puede
provocar un deslizamiento del detector.

. Monte un detector en el centro del rango de

trabajo.

Ajuste la posicién de montaje del detector magnético para que
el émbolo se pare en el centro del rango de trabajo (el rango
en que un detector estd accionado). (La posicién 6ptima de
montaje a final de carrera se muestra en el catdlogo). Si se
monta al final del rango de trabajo (en el limite entre ON y
OFF), el funcionamiento sera inestable.

A\ Advertencia

1.

3.

68

Evite doblar o estirar los hilos conductores
de forma repetitiva.
Los hilos conductores se pueden romper si se doblan o estiran.

. Procure conectar la carga antes de activar el

detector.

<2 hilos>

Al activar un detector mientras la carga no esta conectada se
produce un fallo instantaneo debido a un exceso de corriente.
Compruebe si el cableado esta
correcta-mente aislado.

Procure que el aislamiento del cableado no esté defectuoso
(contacto con otros ciucuitos, averia por toma de tierra,
aislamiento inadecuado entre terminales, etc.). Se pueden
producir averias debido a un exceso de corriente hacia el
detector.

. No coloque el cableado cerca de lineas de

potencia o lineas de alto voltaje.

Separe el cableado de lineas de potencia o de alto voltaje y
evite cableados paralelos dentro del mismo conducto. El ruido
de estas otras lineas puede producir un funcionamiento
defectuoso de los circuitos de control, detectores magnéticos
incluidos.

Precauciones de los detectores magnéticos 2

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

A\ Advertencia

5. Evite cargas cortocircuitadas.

<Detector tipo Reed>

Si se activa el detector con una carga cortocircuitada, éste se
dahara instantaneamente debido al exceso de corriente.

Al usar detectores de 3 hilos, tome precauciones especiales

para evitar una conexion inversa entre el hilo de alimentacion
marrén [rojo] y el de salida negro [blanco].

. Evite una conexion incorrecta.

<Detector tipo Reed>

Un detector de 24VDC con LED indicador dispone de
polaridad. El cable marrdn [rojo] es (+) y el azul [negro] es (-).

1)Si se conecta al revés, el detector funciona, sin embargo, el
LED no se enciende.

Tenga en cuenta que si la corriente es mayor que la
especificada, dafara el LED y ya no funcionara.

Modelos: D-A93, D-A93V, D-Z73
<Detector tipo estado sélido>

1)Si se conecta un detector de 2 hilos al revés, el detector no
resultarda dafiado si estd protegido por un circuito de
proteccion, pero el detector permanecera siempre en la
posicién ON. Sin embargo, es necesario evitar esta conexion
porque el detector puede resultar danado por un
cortocircuito.

2)Si las conexiones en un detector de 3 hilos estan invertidas
(alimentacion + y alimentacion —), el detector esta protegido
por un circuito de protecciéon. No obstante, si la alimentacion
(+) esta conectada con el hilo azul [negro] y la alimentacién
(-) con el hilo negro [blanco], el detector resultara dafiado.

* Cambios de colores del cableado

Los colores de los hilos conductores de los detectores de SMC se han
modificado con el fin de cumplir la norma NECA (Nippon Electric Control
Equipment Industries Association) Standard 0402 para las series fabricadas a
partir de septiembre de 1996 y posteriores. Por favor, vea las tablas adjuntas.
Se deben tomar precauciones debido a la polaridad de los hilos mientras
coexistan la antigua gama de colores y la nueva.

2 hilos 3 hilos
Antiguo | Nuevo Antiguo | Nuevo
Salida (+) Rojo [Marrén  Alimentacion | Rojo Marrén
Salida (-) Negro | Azul Tierra Negro Azul
Salida Blanco | Negro
Estado sélido con Estado sélido con salida
salida diagnéstico diagnéstico mantenida
Antiguo | Nuevo Antiguo | Nuevo
Alimentacion Rojo | Marrén Alimentacion Rojo |Marrén
Tierra Negro | Azul Tierra Negro | Azul
Salida Blanco | Negro Salida Blanco | Negro
Salida diagnéstico Amatillo [Naranja  Saiea dagnostico | Amarillol Naranja




Serie CXS

Precauciones de los detectores magnéticos 3

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

Condiciones de trabajo

AAdvertenma
1. Nunca debe usarse cerca de gases explosivos.

La estructura de los detectores magnéticos no es apta para
prevenir explosiones. Nunca se deben usar en un ambiente
con gases explosivos porque eso puede causar una explosion.

. No debe usarse donde se genere un campo
magnético.
Los detectores presentaran fallos de funcionamiento o los
imanes llegaran a desmagnetizarse dentro de los cilindros.

. Nunca debe usarse en un ambiente donde el
detector esté continuamente expuesto al agua.

Aunque los detectores cumplen la norma de estructura IP67 de
IEC (JIS C0920: “watertight construction”), procure no usarlos
en aplicaciones donde estén expuestos a salpicaduras o
pulverizaciones de agua de forma continuada. Un aislamiento
insuficiente o un hinchamiento de la resina dentro de los
detectores magnéticos puede ocasionar un funcionamiento
defectuoso.

. No debe usarse en un ambiente junto con
aceites o productos quimicos.

Consulte con SMC si se prevé usar los detectores en
ambientes con liquidos refrigerantes, disolventes, aceites o
productos quimicos. Si los detectores se usan bajo estas
condiciones, incluso durante cortos periodos de tiempo,
pueden resultar afectados por un aislamiento defectuoso, fallos
de funcionamiento debido a un hinchamiento de la resina, o un
endurecimiento de los hilos conductores.

. No debe usarse en un ambiente con ciclos térmicos.

Consulte con SMC si se usan los detectores en ambientes
donde existan ciclos térmicos que no corresponden a los
cambios normales de temperatura, dado que los detectores
pueden resultar dafiados.

. No debe usarse en ambientes donde exista
un impacto de choque excesivo.
<Detector tipo Reed>
Cuando se aplica un impacto excesivo (300m/s2 o mas) a un de-
tector tipo Reed durante su funcionamiento, el punto de contacto
fallard y se generara o cortara una sefial momentanemente (1ms
0 menos). Consulte con SMC la necesidad de utilizar un detector
de estado solido en funcién del ambiente.

No debe usarse en entornos donde se
generen voltajes de choque.
<Detector tipo estado solido>

En el caso de que ciertas unidades (elevadores de solenoide,
hornos de induccién de alta frecuencia, motores, etc.), que ge-
neran una gran cantidad de voltajes de choque, estén
instaladas en la periferia de cilindros con detectores de estado
sélido, éstos pueden presentar fallos de funcionamiento o
resultar danados. Evite la presencia de fuentes que generan
voltajes de choque, asi como cableados no ordenados.

. Evite acumulaciones de polvo de hierro o
contacto directo con sustancias magnéticas.

Si se acumula una gran cantidad de polvo de hierro (p.e.
virutas de mecanizado, salpicaduras de metal fundido) o si se
coloca una sustancia magnética (atraida por un iman) muy
cerca de un cilindro con detector magnético, pueden
producirse fallos de funcionamiento debido a una pérdida
magnética dentro del cilindro.

/AAdvertencia

. Procure realizar periodicamente el siguiente

mantenimiento para prevenir posibles ries-

gos debido a fallos de funcionamiento ines-

perados.

1) Fije y apriete los tornillos de montaje del detector.
Si los tornillos estan flojos o el detector estd fuera de la
posicién inicial de montaje, apriete de nuevo los tornillos una
vez se haya reajustado la posicion.

2) Verifiqgue que los hilos conductores no estén defectuosos.

Para prevenir un aislamiento defectuoso sustituya los
detectores, hilos conductores, etc., en el caso de que estén
dahados.

3) Compruebe el encendido del LED verde del detector de
LED de 2 colores.

Asegurese de que el LED verde estd activado cuando se
para en la posicion prevista. Si se enciende el LED rojo, la
posicién de montaje no es adecuada. Reajuste la posicion
hasta que se encienda el LED verde.

[ oros |
A\ Advertencia

1. Consulte con SMC sobre la resistencia al

agua, elasticidad de hilos conductores y uso
cerca de soldaduras, etc.
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/\ Normas de seguridad

/\ Precaucion :
/\ Advertencia :
/A Peligro :

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las
etiquetas "Precaucion”, "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

[P = = e e e e e e e e e e e e e

riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

leves o moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio

de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

graves o la muerte.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo

que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

la muerte.

| #1)

T S |

A Advertencia

. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados 1

en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se

res

ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los
sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)

ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.

etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de

ponsabilidades” y a "Requisitos de conformidad".

Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencidn de responsabilidades

El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afos a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*?)
Asimismo, el producto puede tener una vida Uutil, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucién o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,

n

w

hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones
especificas de todos los productos correspondientes.

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencion a

las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las

y no a ningun otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catalogo correspondiente a los
productos especificos.

#2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afo.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un afio a partir de
la entrega.

Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material eldstico no esté cubierto por la garantia limitada.

-

siguientes condiciones:

Requisitos de conformidad

n

@

. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,
o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,

aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,

combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y

bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones

de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas

estandar descritas en el catdlogo de productos.

El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,

propiedades o animales, requiere, por ello un anélisis especial de seguridad.

4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble

con proteccion mecanica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

=y

A\Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de
produccién destinados a la fabricacion de armas de destruccion masiva o de
cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la
legislacion y reglamentacién sobre seguridad relevante de los paises involucrados
en dicha transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

/A\Precaucion

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicion que SMC fabrica y comercializa no han sido certificados
mediante pruebas de homologacién de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de
metrologia (medicién) establecidas por las leyes de cada pais.

’A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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Croatia @ +385(0)13707288  www.smc.hr office @sme.hr Poland @ +48 222119600 WWw.sme.pl office@smc.pl

Czech Republic @& +420 541424611 www.smc.cz office @smc.cz Portugal @ +351 226166570  www.smc.eu postpt@sme.smces.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 WWWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Estonia @& +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Finland & +358 207513513 www.smcfi smcfi@smc.fi Slovakia @ +421 (0)413213212  www.smc.sk office @smc.sk

France @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@smc-france.fr Slovenia @ +386 (0)73885412  www.smc.si office @sme.si

Germany & +49 (0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @ +34 902184100 WWW.SmC.eu post@smc.smces.es

Greece @ +302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (0)86031200  www.smc.nu post@sme.nu

Hungary & +36 23511390 Www.sme.hu office@sme.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Ireland @& +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smepnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy @ +39 0292711 www.smcitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44(0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia & +371 67817700 Www.smelv.lv info@smclv.lv
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.





